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OZET

Kaldiracin kesfiyle baglayan nesnelerin kaldirilmasi ve tasinmasi seriiveni
giiniimiizde ¢ok gesitli sistemlere sahip araglarla kolaylikla yapilmaktadir. Insanlarin
kendi giigleri ile yerinden kaldiramayacaklar1 yiikleri basit fizik kanunlarini
kullanarak kaldirmasi, tasimasi ve istifleyebilmesi is ekipmanlarinin destegi ile
olabilmektedir. Asirlardan beri ¢esitli tip ve kapasitede kaldirma ve tagima araglari
kullanilmaktadir. Endistrinin gitgide biiylimekte oldugu giiniimiizde kaldirma

islemleri her sektorde yapilmaktadir.

Kaldirma ekipmanlar sayesinde tiim siiregte verimlilik artarken zaman kaybi
ve maliyet azalma saglanmaktadir. Kaldirma ekipmanlar ile gergeklestirilen islerde,
yiiklerin olusturabilecegi kaza zararlarinin; zemin {izerinde yapilan ¢aligmalarda

olusabilecek kaza zararlaria gore ¢ok daha fazla olacag: asikardir.

Kazalar; taginan yiikte, kaldiracin kendisinde ve ¢evrede ciddi hasar meydana
getirebilmekte, isleyiste tikanikli§a yol agabilmekte, zaman, maliyet, prestij kaybi
yaratabilmektedir. Cogu zaman da calisanlarin yaralanmasina hatta 6lmesine neden
olabilmekledir. Kazalarin gerceklesmeden dngériilebilmesi, engellenebilmesi icin Is
Saglig1 ve Is Giivenligi Kanunu, dolayisiyla alt yonetmelikleri risk degerlendirmesi

yapilmasi gerekliliginden savunulmustur, proaktif yaklagimi 6ngérmiistiir.

Fine Kinney ve L Tipi Matris yontemleri ile risk degerlendirmeleri yapilarak
kazalarin skor lizerinden goriilebilirligini; yontemler arasinda {istiinliik olup olmadig1

sorusuna cevap bulunmaya c¢alisilacaktir.

Anahtar Kelimeler: Kaldirma Ekipmanlari, Risk Degerlendirmesi, Fine Kinney, L

Tipi Matris



SUMMARY

The adventure of lifting and transporting objects, which started with the
discovery of the lever, is now easily done with vehicles with a wide variety of
systems. With the support of work equipment, people can lift, carry and stack loads
that they cannot lift with their own power, using simple physics laws. Various types
and capacities of lifting and transport vehicles have been used for centuries. In
today's world, where the industry is growing, lifting operations are carried out in

every sector.

Thanks to the lifting equipment, efficiency is increased in the whole process,
while time loss and cost reduction are ensured. Accidental damage caused by loads
in works performed with lifting equipment; It is obvious that it will be much more

than the accident damages that may occur during the works on the ground.

accidents; It can cause serious damage to the transported load, the lift itself and
the environment, cause congestion in operation, and cause loss of time, cost and
prestige. Most of the time, it can cause injury or even death of employees.
Occupational Health and Safety Law and therefore its sub-regulations were defended
from the necessity of risk assessment in order to predict and prevent the accidents

before they happen, and envisaged a proactive approach.

By making risk assessments with Fine Kinney and L Type Matrix methods, the
visibility of the accidents over the score; It will be tried to find an answer to the

question of whether there is an advantage among the methods.

Keywords: Lifting Equipment, Risk Assessment, Fine Kinney, L Type Matrix
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ONSOZ

Bu ¢alismanin gergeklestirilmesinde, kiymetli zamanini hazirladigim ¢alismaya
ayirip degerlendirecegi icin ve yliksek lisans hayatimin bu son déneminde bana
kattig1 her tiirlii bilgi i¢in saygideger danisman hocam; Prof. Dr. Tarik Cakar’a

tesekkiirii borg bilirim.

Calisma siiresince tiim zorluklar1 benimle gogiisleyen hayatimin her evresinde
bana destek olan degerli kiz kardesim Ecem Erdem EVRENSEVDI’ ye, beni bu
giinlere sevgi, saygt kelimelerinin anlamlarini bilecek sekilde yetistirerek getiren ve
benden hi¢bir zaman destegini esirgemeyen bu hayattaki en biiylik sansim olan

aileme sonsuz tesekkiirlerimi sunarim.
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GIRIS

Isci Saglig1 ve Is¢i Giivenliginin neden ve nasil dogdugu arastirmanin ilerleyen

boliimlerinde yer alacaktir.

Ulkemizde 6331 sayili Is Sagligi ve Giivenligi kanunu 2013 yil basinda

ylriirliige girmesi ile bir ¢ok alt yonetmelik zaman i¢ginde yayimlanmustir.

Bunlardan biri olan risk degerlendirmesi yonetmeliginde isveren veya isveren
vekilinin risk degerlendirmesi yapmasi yada yaptirmasi hususuyla beraber bu ¢aligma

icin ekip olusturup 6nderlik edebilecegide yer almaktadir.

Bir olay, ramak kala, kazanin ger¢eklesmeden Once engellenebilecegi 6331

sayil1 yasanin proaktif yaklasimi benimsedigi goriilmektedir.

Isyerlerinde meydana gelebilecek kazalarin ongériilmesi, engellenmesi ve
bertaraf etme yontemlerinin anlatilmasi ile genis katilimli hazirlanmasi yonetmeligin

icinde de yer almaktadir.

Bu arastirmada Fine Kinney ve L Matris yontemleri ile risk degerlenmesi
yapilmig olup , karsilastirilmali tablolarla birbirlerine karsi iistiinliiklerin ve daha

onemlisi gorliniir olup olmadig1 konusuna cevap aranacaktir.



BIiRINCI BOLUM
GENEL ESASLAR

1.1. Arastirmanin Amaci

Is saghg ve is giivenligi kanunu ve alt ydnetmelikleri proaktif yaklasimin
benimsendigi; calisanlarin fiili is basindan 6nce calisanlarin egitimi, ¢alisanlardan
goriis alinmasi, risk degerlendirmesi, isin durdurulmasi gibi madde bent ve
fikralarindan anlasilmaktadir. Fine Kinney ve L Tip Matris risk degerlendirme
yontemlerinin incelenmesi, risk degerlendirmelerinin bu yontemler kullanilarak

yapilmasi ve drneklem {izerinden karsilastirilmasi amaglanmistir.

1.2. Problem

Risk degerlendirme yontemleri ile kazalar 6ngoriilebilir mi?

1.3. Hipotez

Fine Kinney risk degerlendirme yontemlerinin, L Tip Matris risk

degerlendirme yontemlerine listlinliigiin goriilmesi beklenmektedir.

1.4. Arastirmanin siirlari

Risk degerlendirme yoOntemleri iizerinden arastirma konusu belirlenmistir.
SGK tarafindan kaza istatistiklerinde kazalarin sektorel ayrimi ve is ekipmanlarindan
kaynakli kazalar goriilememektedir. Is Ekipmanlarinin en ¢ok kullanildig1 ingaat
sektorii kazalar1 baz alinmasi i¢in arastirma yapilmig fakat kiiresel pandemi ile olusan

istihdam eksikligi nedeniyle netice alinamayacagina karar verilmistir.

1.5. Varsayim

Arastirmada daha Once hazirlamis olan risk degerlenmesi kullanilmistir.

Tehlikeler, Riskler ve Onlemlerin dogru belirlendigi varsayilmustir.



IKINCi BOLUM
iS SAGLIGI VE GUVENLIGI

2.1. Is Saghg ve Is Giivenliginin Tarihsel Gelisimi

Diinyada bilinen ve siiregelmis olan hayvan ve insan giicline dayil {iretimden,
buhar makinelerinin icadi ve kullanimi ile baglamistir. Diinyadaki Onemli
gelismelerden biri olarak tarihe gegen 1. Sanayi devrimi 18.yy buhar makineleri
insan emeginin yerini almasi sonucunu medeniyetin gelisimi olarak ifade etmek
miimkiindiir. Devrimin Ingiltere baslamasi iilkenin teknolojik olarak &nde gelen
iilkelerden olmasinda etken olmustur. ingiltere’de devrimin baslamasinin ardindan
Bat1 Ulkeleri ve Amerika’da da devrimin izleri goriilmiistiir. (Bertas ve Oraklibel,

2021)

Teknoloji, liretim ve insan ihtiyaglarimin iilkelere gore farklilik gostermesi
nedeniyle is saglig1 giivenliginin gelisimini Oncelikle diinya nerede nasil basladiginin

incelemeler yer alacaktir, Tiirkiye’deki gelismelerden de kisaca incelenecektir.

2.1.1. 1Isci Saghg ve Is Giivenliginin Diinya’daki Tarihsel Gelisimi

Calisma hayatindaki gelismelerle birlikte ortaya cikan saglik sorunlarini
yapilan is ile iliskilendirmesi Is¢i sagligi ve is giivenliginde temelini olusturabilecek
calismalarla ¢6ziim aranmasi ilk olarak Antik Roma Donemine dayandigi
goriilmektedir. Bu déonemde birgok bilim adami savlar ortaya atmis ¢6ziim yollari
aramis hastaliklarla ¢alisma yasamimn iliskilendirmeye ¢alismustir. ilk olarak tarihci
olan Heredot (M.O 484 — M.O 425) calisanlarin is yasaminda daha verimli
olabilmesi i¢in yliksek enerjili besinler tiiketmesi gerekliligini konusunda g¢alisma
yapmustir. Hipokrat (M.O 460- M.O. 370) kursunun zararli etkilerinden ilk olarak
bahsetmis, kabizlik, halsizlik, gérme bozukluklar ve fel¢ler gibi sagliksiz durumlari
kursun ile yapilan calismalarin sonuglart olarak iligkilendirmis, kursun koligini

tanimlamistir. (Makine Miihendisleri Odas1 Oda Raporu, 2020)



Alman Bilim insan1 ve tarihte ilk maden miihendisi olarak bilenen Georgius
Agricola (1494-1555), bulundugu ylizyilin matalurji, jeoloji ve madencilik bilgilerini
de igeren “De Re Metallica” adimi verdigi kitabinda, maden ocaklarinda toz
olusumunun Onlemede havalandirmanin 6neminden belirtmistir. Kitabinda is ile
saglik arasindaki baglantiyr ortaya koymakla kalmayip, is kazalar1 ve is¢i saghigi
yoniinden onerilerde bulunmustur. 1713 yilinda yayinlanan “De Morbis Artificum
Diatriba” adli kitabinda Berdardino Ramazzini (1633-1714), is yerinde kazalarin
engellenmesi icin koruyucu giivenlik Onlemlerinde bahsetmis ve Onerilerde

bulunmustur. (Cicek ve Ocal, 2016)

Ingiltere’de Anthony Ashley Cooper (1671-1713), ¢alisma kosullarinm
tyilestirilmesi amag edinerek caligma saatlerinin kisaltilmasi, kadin ve ¢ocuk iscilerin
fabrikalar ve maden ocaklarinda korunmasini konulu yasalarin ¢ikartilmasinda
fazlastyla ¢aba gostermistir. Isveren ve parlamenter olan Sir Robert Peel (1788-
1850), Hekim Hekim Thomas Percival (1740-1804) geng iscilerin ¢calisma kosullari,
caligma saatlerini igeren raporunu g6z Oniinde tutarak, Parlamento’ya tasimasi
sonucu 1802 yilinda “Ciraklarin Sagligi ve Morali” yasanin yiriirliige girmesini
saglamigtir. Bu yasada giinliik calisma siiresini 12 saat ile sinirlanmis, isyerinin
havalandirilmas1 éngoriilmiistiir. Ingiltere’nin ilk isci saglig1 ve is giivenligi yasasi
boylece ¢ikartilmis olmustur. Takip eden yillarda “On Saat Yasas1” ile ¢calisma siiresi

10 saat ile sinirlandirilmistir. (Y1ildiz, Tekin ve Odman, 2008)

Michel Sadler (1780- 1835) onciiliiglinde 1833 yilinda “Fabrikalar Yasas1”
ylriirliige girmis, fabrikalarda denetimi saglamadin adina miifettis atanmasi zorunlu
kilinmistir. Bu yasa ile 9 yasindan kiigiik cocuklarin ise alinmasi ve 18 yasindan
kiigiiklerin ise giinliik caligma siireleri 12 saat ile sinirlandirilmistir. 1842 yilinda
yirlirliige giren yasal diizenlemede ise kadinlarin ve 10 yasindan kiiciik cocuklarin
maden ocaklarinda ¢alisma yapilarinin 6ntine gecilmistir. 1844 yilinda ise hekimlerin
gorevlerine, saglik yoniinden tehlikeli olan igyerlerinde calisanlarin kontrolleri de

eklemisti. (Cicek ve Ogal, 2016)



Amerika’da 1836 yilinda Massachusetts eyaletinde; Is saglhigi ve giivenligi
caligmalar1 adina ¢ocuk isleriler kapsayan yasal diizenleme yapilmistir. 1867 yilinda
ise “Ozel Denetim Yasas1” yiiriirliige girerek, uygulanmas1 igin orgiit kurularak
istatistiksel veri toplanma calismalar1 iizerinde durulmustur. Isci saghgi ve is
giivenligi alaninda biiyiik bir katki saglayan Alice Hamilton (1869-1970), ise 1910
yilinda isverenlerin tepkisine ragmen sanayide kullanilan kursunun zararlar
nedeniyle ¢alisanlarin zehirlenmesi konularinda yaptig1 calismalarda, uygulanacak
calisma  kosullarmin  iyilestirilmesinde amaciyla uygulanacak onlem ve

yontemlerinde gelistirilmesini saglamistir. (Y1ldiz, Tekin ve Odman, 2008)

Sosyalist iilkelerde ise; SSCB’nin ilk saglik bakani Alexander Semashko
(1874-1949), oncelikle koruyucu saglik uygulamalarinin takip edilebilmesini amag
edinerek bagimsiz saglik orgiitlerin kurulmas: konusunda c¢alisma yapmistir. 1922
yilindan itibaren enstitiiler ve egitim merkezleri kurulmus, is¢i sagligi ve is giivenligi

alaninda énemli ¢alismalar yapilmistir. (Cicek ve Ogal, 2016)

Sanayi devrimi sonrasi ¢alisma yasamindaki niteliksel degisimlerin yarattig
sorunlar giderek daha ¢ok toplumsal huzursuzluklara yol agcmistir. Uzun g¢alisma
stireleri, diisiik iicretler, sagliksiz, giivensiz calisma kosullari, ¢ok sayida cocuk
is¢iler, kadin is¢ilerin agir islerde ¢alistirilmalari, her yerde sanayilesmenin hizina ve
yogunluguna gore tepkiler yaratmistir. Sanayi devriminin yarattigr olumsuz ¢alisma
ve yagam kosullarimi iyilestirmek, calisanlarin saglhigini korumak ve is giivenligini
saglamak amaciyla bir¢ok yasal, tibbi ve teknik calisma yapilmistir. Isci saglhigs ve is
giivenliginin sosyal bir bilim olarak gelismesi bu donemde yapilan c¢aligmalarin

sonucunda olmustur. (Y1ldiz, Tekin ve Odman, 2008)

Uluslararas1 Calisma Orgiitii olan kisa adiyla ILO’nun 1919 yilinda Versay
Anlagmasi1 kapsaminda kuruldugu bilinmektedir. “Milletler Cemiyeti”’ne bagl olarak
Oonemli caligmalar yapmis ve 1946 yilinda ise Birlesmis Milletler ile imzaladigi
anlasma sonucu uzman kurulus haline gelmistir. ILO’nun en &nemli ¢alisma
alanlarindan bir1 de c¢alisma yasami ve sosyal kosullarla ilgili standartlar
olusturmaktir. Uluslararasi sozlesmeler ile onaylayan devletler agicinda baglayicidir.

(Is Saghg ve Giivenligi Arastirma ve Gelistirme Enstiitiisii, 2022)



2.1.2. Isci Saghg ve Is Giivenliginin Tiirkiye’deki Gelisimi

I1. Mahmut (1808-1839)’un Osmanli imparatorlugu déneminde Sinop, Izmit ve
Istanbul tersanelinde buharli gemi yapilmasi ve kdmiire olan ihtiyacin artmasiyla
birlikte 1829°da iilkemizin ilk komiir havzasi olan; Eregli Komiir havzasi agilmistir.

(Y1ldiz, Tekin ve Odman, 2008)

Isci Saghg ve Is Giivenligi Tiiziigii, 4/12/1973 tarih ve 7/7583 sayil1 Bakanlar

Kurulu Karariyla yiiriirliige konulmustur.

4857 sayili Is kanunu ise, 10.06.2003 tarih ve 25134 sayili Resmi Gazete
yayinlanarak yiirtirlige girmistir.
6331 sayili Is Saglig1 ve Giivenligi Kanunu 30.06.2012 tarih ve 28339 sayili

Resmi Gazete yayinlanarak yiiriirliige girmistir.

Is saghg ve giivenligi kanunu dolasiyla alt yénetmelikleri ile proaktif
yaklagimin benimsendigi; calisanlarin fiili is basindan Once calisanlarin egitimi,
calisanlardan goriis alinmasi, risk degerlendirmesi, isin durdurulmasi gibi madde,

bent ve fikralarindan anlasilmaktadir.



UCUNCU BOLUM
KALDIRMA EKiPMANLARI

3.1. Kaldirma Ekipmanlari

Kaldirma araglari, insanoglunun kaldiramayacagi yikler konusunda
destekeisidir. Kaldirma indirme, ellecleme amact ile kullanilan ekipmanlardir.
Kaldirma ekipmanlar1 belirli mesafelerde kendi ekseni igerisindeki mesafelere
indirme kaldirma yapabilmekle beraber kisa mesafelerde tasima yapabilecek tipleri
de wvardir. Bu araglar1 kaldirma, indirme operasyonu disinda istifleme de

yapabilmektedir.

3.2. Kaldirma Ekipmanlarinin Gruplandirilmasi

Kaldirma ekipmanlarinin neredeyse kullanilmadigi sektér bulunmamakla

birlikte en aktif kullan sektorler; madencilik, liman isleri, fabrikalar, insaatlardir.

Kaldirma ekipmanlar1 kullanim alanlarma gore farkliliklar gdstermektedir.
Kaldirma ekipmanlar i¢inde en fazla kullanim alanina sahip olanlari; Vingler,

Forkliftler ve Asansdérlerdir. (Aydin, Ovacikli ve Pekiner, 2014)

3.2.1. Vingler

Yiiklerin yerini kendi eksenleri ile sinirli alanda; belirli bir yone donerek veya
belirli bir eksende kaldirma, indirme, yilikleme, aktarma, bosaltma gibi islerde

kullanilan is ekipmanlarina ving ad1 verilmektedir.

Vingler sektorel veya kullanim alanlarina farklilik gosterebilirler. Vingler bom,

halat boyu igerisinde ¢aligma yapabilmektedirler.



Resim 3.1. Liman Vingleri - MHC

Lastik tekerlekleri ile hareket kabiliyetine sahip olan liman vinci gemi alt
hangar ve giiverteden konteyner kaldirma indirme operasyonlarda kullanilmaktadir.
Elektrik ve dizel olmak iizere iki enerji kaynagi ile de ¢alisabilen MHC’ler destek
ayaklarimin agilmasi otomatik, manuel yapilabilmekte olup, sistem veya operatdr
tarafindan  yapilabilmekle birlikte gorsel ekranlar ile de dengelendigi

goriilebilmektedir.

Resim 3.2. Tekerlekli Konteynere Vingleri — RTG

Lastik Tekerlekli istif sahalarinda kullanilan RTG’ler elektrik enerjisi ile
caligmaktadir. Sabit alanda ileri geri hareketi lastik tekerlekleri ile yapmakta olup,

sag sol veya yanal hareketi ise operator kabini ile birlikte yapabilmektedir.



Resim 3.3. K&prii Vingler
Genellikle tiretim sahalarinda kullanilan koprii vingler ileri geri hareketi sabit
ray sistemi ile alabilmektedir. Sag sol hareketi ise kendi lizerinde bulunan kaldirici

motor ile yapabilmektedir. Calismasi esnasinda elektrik enerjisi kullanmaktadir.

Resim 3.4. Kule Vingler

Elektrik enerjisi ile ¢alisan kule vingler kendi eksenleri ve bom kapasitesi

kadar alanda kaldirma indirme operasyonu yapabilmektedir.



Resim 3.5. Teleskopik Bomlu Vingler

Oldukca genis hareket kapasitesine sahip olmakla birlikte, yiikiin konuma gore
pozisyonlanmasi en biiyiik avantaji olmakla birlikte kaldirma kapasiteleri yiike olan
mesafe ile azalmasi dezavantajli durumudur, ihtiyag duydugu enerjisi dizelden

almaktadir.

3.2.2. Forkliftler

Fabrikalar isletmeler icerisinde bulunan bir yiikiin belirli yerden belirli bir yere
tasinmas1 gereken yiiklerin tasmasinda kullanilirlar. Istifleme, ellecleme, indirme
kaldirma ve kisa mesafeli tasima gibi operasyonlarda forkliftler kullanilmaktadir.
Forkliftler tasarim iiretim ve kullanim alanlarina gore; benzinli, likit petrol gazl,

dizel ve elektrik gibi enerji kaynagi ile caligmaktadir.

Resim 3.6. Catalli Forkliftler
10



Resim 3.7. Asansorlii Liman konteyner Forkliftler

Konteyner istif sahalarinda rahat hareket kabiliyete sahip olan asansorli
forkliftler dikeyde istifleme yapabilmektedir, calisma istif yiiksekligi tizerindeki ray
sistemi sinirlidir. Bulundugu alanda dikey calisma yapabilmekle birlikte yatay

calisma alan1 oldukga kisitlidir. Dizel enerji kaynagi kullanmaktadir.

Resim 3.8. Konteyner Forkliftler

Konteyner istif sahalarinda rahat hareket alanina sahip olan forkliftler dizel

enerji kaynagi ile calismaktadir. En biiyiikk avantaji boomunu siirerek yiiklere

uzanabilmesidir.
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3.2.3. Asansorler

Asansorler iiretim ve kullanim amaglarina goz oniinde bulundurularak hidrolik

ve halatli olarak imal etmektedirler.

3.2.3.1. Hidrolik Asansorler

Resim 3.9. Hidrolik Asansor

Kullanim yerinde makine dairesi yapimi i¢in uygun alan bulunmayan,
yapilamayan, siirekli ve aktif kullanim gereksinimi olmayan yerlerde tercih

edilebilmektedirler.

3.2.3.2. Halatli Asansorler

Resim 3.10. Halatli Asansor
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3.2.4. Kaldirma iletme Sistemleri Elemanlari

3.2.4.1. Tamburlar

Kaldirma ekipmanlardaki tamburun gorevi elektrikli ya da dizel makinenin
dondiirme giicli ile halatin sarilmasi veya bosalmasiyla yiikii hareket ettirmesidir.
Tamburlar diiz ve yivli ekipmanlardir.  Kaldirma ekipmanlarinda kullanilan
tamburlar, {izerlerine sarilacak olan halatlarin ¢ikmasmi veya firlamasini
engelleyecek yapida iiretilmeli ve yan yiizeyleri flanghh olmalidir.  Halatlarin
sartlmasinda dikkat edilmesi bir diger hususta, yivli tambur tercih edilecek ise halatin
sabitlenmesi ve yiv kanalin ile uyumlu ¢apta halat kullanilmasidir. Halat yivli kanal
tizerinde en az iki tur sarimli olarak kullanilmalidir. Bu iki tur sarim en alt seviye
yani kullanilmamasi gereken seviyedir. Sarimlarin diizgiin yapilmamas: halatin
zedelenmesine sebebiyet verebilecektir ve kullanim 6mriinii kisaltacaktir. Kaldirma
ekipmanlarinin elektrik ile ¢alisan modellerinde belirlenmis olan alt ve iist giivenlik
giivenli calisma noktalarina sinir kesiciler yerlestirilerek c¢alismanin  giivenli
yapilmasi saglanmalidir. Siir kesicilere aksamin dokunmasi ile tamburun hareketi

otomatik olarak kesilmelidir. (Aydin, Ovacikli ve Pekiner, 2014)

3.2.4.2. Zincirler

Resim 3.11. Halkali ve Levha (Gall) Zincirler
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Kaldirma ekipmanlarinda iletme ekipmani olarak zincirler, halkali ve levhali
zincir olarak iki tiirdiir. Gall zincir olarak da bilinen levhalar1 zincirler; demir

zincirlerin gliclendirilmesi ile elde edilmektedir. (Aydin, Ovacikli ve Pekiner, 2014)

3.2.4.3. Halatlar

Yiik kaldirmada kullanilan iletme ekipmani olarak kullanilan halatlarin birgok

tiirti vardir. Bunlar ¢elik halatlar, kendir ve sentetik halatlardir.

Resim 3.12. Celik Halatlar

Resim 3.13. Sentetik Halatlar
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3.2.4.4. Kancalar

Resim 3.14. Standart Yiik Kancasi

Yiiklerin kaldirilmasinda iletme ekipmani olarak kullanilan kancalar; kaldirici

1s ekipmani ile yiik arasinda baglanti elemani olarak kullanilir.
3.2.5. Kaldirma Ekipmanlarinda Giivenlik Onlemleri

3.2.5.1. Vinglerde Giivenlik Onlemleri

Mobil vinglerde kabin igerisinde veya disarida bulunan ve goriiniir yerde
olmast gereken etiketlerde en fazla kaldirilacak yiik ile kaldirma ve iletme
ekipmanlarinin toplam kapasitesi yazilmalidir. Sinir kesici anahtarlar1 ile emniyetli
yiik kaldirma kapasiteleri asildiginda sesli, 11kl uyari sistemleri bulunmali, uyari
vermesi durumunda kapatilmamali dikkate alinarak kaldirma operasyonu
sonlandirilmalidir. Halatlarin tamburda dogru sarilmali, halat kilavuzlari ile tambur
yivinin iizerine gelerek kesilmeleri engellenmelidir. Ayni saha igerisinde birden
fazla ving kullanilmas1 gerekiyorsa, vinglerin alanlar1 bom agikliklarina gore ¢alisma
belirlenmeli, eger ki giivenli alan olusturulamiyorsa vinglerden sadece birisi
calistirilmalidir.  Ayni ray iizerinde kullanilan tavan vinglerinde ise smir kesici
anahtarlar kullanilmali, olusturulacak gilivenlik sistemi tarafindan otomatik
calismalari durdurulmalidir. Calisma siiresince sesli ve 1siklt uyarilar ile alanda
bulanabilecek c¢alisanlar icin farkindalik yaratilmalidir. Elektrikli vingler acil
durdurma butonu bulunmali, basildiginda ving operasyonunu durdurmalidir. Acil
durdurma butonu 6nii, ¢evresi aksi bir durumda basilabilmesi amaciyla agik olmali,
calisma Oncesinde kontrol edilmelidir. Elektrikli vinglerde goévde topraklamasi

yapilmalidir. (Makine Emniyeti Y6netmeligi, 2014)
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Sabit vinglerin ¢alisma alanlar1 isaretlenmeli, c¢evrede bulunabilecek
calisanlarin alana girmemesi i¢in fiziki bariyerler kullanilmalidir. Yayalar igin
ylriime yollar1 olusturulmali ve bu alanlara malzeme birakilmamalidir. Operatoriin
goriisii kapanmamali, yiik ve kancay1 kaldirma operasyonu siiresince gorebilmelidir.
Gece caligmalarinda ise yiikii ve hareket yolunu eksiksiz goriilecegi aydinlatmalar

yapilmali ve operasyon siiresince kullanilmalidir.

Vingler sadece yetkilendirilmis operatorler tarafindan kullanilmalidir.
Her c¢aligma Oncesince operatorii tarafindan kontrol edilmelidir. Kontrol formlar
olusturularak calisma oncesince kayit alinmalidir. (Is Ekipmanlarinin Kullaniminda

Saglik ve Glivenlik Sartlar1, 2022)

Kaldirma operasyonlarinda, operatér ile isaretci ve sapancit c¢alisma
yapilmalidir. Ayn1 operatorler gibi; isaret¢i ve sapancinin da yetkilendirilmis
olmalhidir. Bu yetkiler egitim, mesleki yeterlilik ve operatorlik belgeleri ile
ispatlanabilir olmalidir. Yiiklerin kaldirilmasi, tasinmasi ve indirilmeli esnasinda
operator isaret¢i birlikte ve eszamanli ¢alismalidir. Operatoér ve isaret¢i aralarinda
kullandiklar isaret diline hakim olmali, ayni isaret dilini kullandiklarindan emin
olmalidir. Isaret dilleri bélgeler ve iilkelere farklilik gdsterdigi unutulmamalidir.
Kaldirma operasyonu esnasinda birden fazla isaretci gérev alacak ise ving operatorii
yalniz birinden komut almali; bu komut aldig1 isaretci ise goriis alaninda olmalidir.
Operator DUR komutu her kimden gelirse gelsin kesinlikle operasyonu

sonlandirmalidir. (Isaret¢i Seviye 2 MYK,2015)

Yiiklerin kaldirilmas1 ve indirilmesi esnasinda yiike elle miidahale yapilmamali
kilavuz halatlar kullanilmalidir. Operator, yikii askida birakmamali, bom altindan ve
yukiin askida olabilecegi yerlerden kimsenin gecisine izin verilmemelidir. Yiikiin
doniisli esnasinda altindan kimsenin olmadigindan emin olunmalidir. Yiik ile insan

kaldirilmamalidir.

Miknatishi (elektro magnetli) kaldirma operasyon alanin yikiin altindan
kimsenin gegcmeyeceginden emin olunarak ¢alisma yapilmalidir. Dinlenme aralar1 ve
operasyon bekleme aralarindan yiik askida ve yiliksekte birakilmalidir. Sinir
anahtarlar1 kapatilmamali, ¢caligmasi esnasinda sesli ve 11kl giivenlik sistemleri aktif

ve agik halde tutulmalidir.
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Her ne sebeple olursan olsun ving operatoriiniin kabinden inmesi gereken
durumlara yiikler yere indirilmeli ve kabin yetkisiz girisleri engellemek icin
kilitlenmelidir. Yapilan tamiratlar degisimler, bakimlar kayit altinda tutulmalidir.
Periyodik bakimlari i¢in atlanmamalidir. Bakim 6ncesinde elektrikli vinglerde loto;
etiketleme kilitleme yapilmalidir. Bakim c¢alismas1 sadece yetkili kisilerde
yapilmahidir. Sokiilmesi gereken giivenlik oOnlemleri; kasnak korumasi vb.
koruyucusu var ise ¢alisma sonunda yerine tekrar takildigindan emin olunmalidir.

(Is Ekipmanlarmin Kullaniminda Saglik ve Giivenlik Sartlari, 2022)

Calisma alani siirlandirilmali, disaridan yetkisiz kisilere bu alana girmeleri

engellenmelidir.

3.2.5.2. Forklifilerde Giivenlik Onlemleri

Forklift kullanacak personellerin operator mutlaka olmalidir.  Kullanim
esnasinda emniyet kemeri kullanilmali ve bas ¢arpmalarinin engellenmesi icin bas

koruyucu kullanilmalidir.

Yiikleme, kaldirma, ellegleme operasyonlarinda yiik altinda insan olamamali,
forklift catal ile insan tasinmamalidir. (Is Ekipmanlarmin Kullaniminda Saglik ve

Glivenlik Sartlari, 2022)

Isletme iclerinde calisan forkliftler igin ¢alisma yollar1 belirlenmeli ve bu yollar
yaya yollar1 ile birbirinden ayrilmalidir. Forkliftin iizerine baglanmis olan lazer
sistemleri ile ¢alisma alam1 isaretlemeli bu alana personellerin girisleri
engellenmelidir. Kullanim esnasinda operator tarafindan her iki yonde de var ayna ile

gorsel kontrol yaparak calisma yapmalidir.

Yiikler tek catal ile kaldirilmamalidir. Yiik kaldirmada yiikii catala almak

yerine palet, bigbag vb. yardimci ekipmanlar1 kullanilmalidir.

Forkliftler gevsek zeminli alanlarda kullanilmamalidir. Rampa inis ve
cikiglarda forklift yilikiin devrilmemesi i¢in geri yonlii kullanilmali bu durumda bir

isaret¢i, yonlendirici yardimci personel ile ¢alisma yapilmalidir.

Forklift operatoriiniin kabinden ¢ikmasi gereken durumlarda, yetkisiz kisilerce

calistirilmas1 engellenmeli, el fireni ve benzer ekipmanlarin aktif ve kullanilir
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oldugundan emin olunmalidir. Her ne suretle oldursa olsun yiik askida

birakilmamalidir. (Makine Emniyeti Yonetmeligi, 2014)

3.2.5.3. Asansérlerde Giivenlik Onlemleri

Asansorler; ylik asansorii ve insan asansorii olarak ayrilmalidir. Yiik
asansoOrlerinde insan tasginmamalidir. Asansorler kapilarinda sinir kesici anahtarlar
konularak; herhangi bir kapi acik olmasi durumunda kat ¢agirma kullanilsa dahi
caligmamalidir. Asansor tiim kat kapilar1 kapali durumda calismalidir. Asansor
makine dairesine yetkisizi girig engellemeli, sadece yetkili personelin girigine olanak
saglanmalidir. AsansOr panosunda da ayrica kilit bulunmali stirekli kilitli
tutulmalidir.  Ayrica makine dairelerine, yanic1 parlayict  malzemeler
bulundurulmamalidir. Birden fazla kap1 bunulan asansorlerde kat kapisi ve i¢ kap;
her ikisinin de kapali oldugunda c¢alismasi saglanmalidir. Bu sistem otomasyon
amaci ile iiretim asansor kartlar1 ve panolari ile saglanmalidir. Asansorlerin i¢inde
kilogram cinsinden tasima kapasitesi ve en fazla kisi sayisini belirten uyari etiketleri
asili olmalidir. Insan asansorlerine binilmeden 6nce asansoriin kat seviyesinde olup
olmadig1 kontrol edilmeli ve asansor igerisinde olan aynada kendimizi gordiikten
sonra kabine binilmelidir. Asansorler raya bagl patenlerle bagl olarak ¢aligmalidir,
bu patenlerde kilitleyici sistem bulunmali, belirli bir hizin {izerine ¢ikan asansér bu
patenler ile raya kilitlenmelidir. Asansér kurulum ve bakimlar1 sadece yetkili

kisilerce yapilmalidir. (Asansor Isletme ve Bakim Yo6netmeligi, 2019)

3.2.5.4. Halatlarda Giivenlik Onlemleri

Halatlar her kullanimdan 6nce kontrol edilmeli, yapilacak isi uygun halatlar
kullanilmalidir. Kullanilmadig1 zamanlarda yapisal hasar gormemesi i¢in kendisi igin

ayrilmig alana asilmali, {izerine basilabilecek yerlerde birakilmamalidir.

Halatlar kimyasallardan ve 1s1 kaynaklarindan uzak tutulmali, kesin ve sivri

ylizeylere takilip zarar gormeleri engellenmelidir.
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DORDUNCU BOLUM

RiSK DEGERLENDIRMESI

Is Saglig1 ve Giivenligi Risk Degerlendirmesi Yonetmeligi, 29.12.2012 tarih ve
28512 sayili Resmi Gazete yayinlanan 7. Maddesinin birinci fikrasinda “Risk
degerlendirmesi; tiim isyerleri i¢in tasarim veya kurulus asamasindan baglamak iizere
tehlikeleri tanimlama, riskleri belirleme ve analiz etme, risk kontrol tedbirlerinin
kararlastirilmasi, dokiimantasyon, yapilan c¢alismalarin  glincellenmesi  ve

gerektiginde yenileme asamalari izlenerek gerceklestirilir.” ibaresi yer almaktadir.

Ayni yonetmeligin 6. Maddesi birinci fikrasinin a,b,c,d bentlerinde ise risk
degerlenmesi ekibi iiyelerini; isveren yada isveren vekili, Isyerinde saglik ve
giivenlik hizmetini yiiriiten is glivenligi uzmanlar ile isyeri hekimleri, isyerindeki
calisan temsilcileri. Isyerindeki destek elemanlari. Isyerindeki biitiin birimleri temsil
edecek sekilde belirlenen ve isyerinde ylriitiilen ¢aligsmalar, mevcut veya muhtemel

tehlike kaynaklari ile riskler konusunda bilgi sahibi ¢alisanlar olarak belirlemektedir.

Ekip {iyelerinin igyerinde yapilmakta olan tiim islerle bilgi sahibi olmalari,
daha Oncesinde karsilastiklari, karsilasabilecekleri diistindiikleri tiim tehlike riskleri
tanimlayabilmeleri ya da belirlemeleri, analiz etmeleri ve tecriibenin risk
degerlendirmesine aktarabilmeleri ¢ok onemlidir. Ekip iiyelerine sinir konmamali,

miimkiin olan en fazla veriye ulagilmasi saglanmalidir.

4.1. Fine Kinney Yontemi ile Risk Degerlendirmesi

1971 yilinda Fine tarafindan Kaliforniya Silah Merkezi icin gelistirilmis ve
1976 y1lunda Kinney ve Wiruth tarafindan revize edilen risk degerlendirme yontemi
Fine-Kinney yontemi adin1 almistir. (Birgoren, 2017)

Bu yontemde Risk degeri, ihtimal, frekans, etki veya zarar ¢arpimi ile elde
edilmektedir.

Ihtimal skalasi, tehlikenin ortaya ¢ikmasi anlamina gelmekte olup; pratik
olarak imkansiz, zayif ihtimal, oldukca diisiik ihtimal, nadir fakat olabilir, kuvvetle
muhtemel, ¢ok kuvvetli ihtimal olarak siralanmaktadir. Siras1 ile 0.2, 0.5, 1, 3, 6, 10
carpan degeri almaktadir.
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Tablo 1 Fine Kinney Thtimal Skalasi

ihtimal Skalasi

Deger Tehlikenin Ortaya Cikmasi
0,2 Pratik Olarak Imkansiz
0,5  Zayif Ihtimal
1 Oldukga Diisiik ihtimal
3 Nadir Fakat Olabilir
6 Kuvvetle Muhtemel
10 Cok Kuvvetli Thtimal

Frekans, yapilan is nedeniyle tehlikeye maruz kalma sikligidir. Karsilasma
sikligi; ¢ok nadir, olduk¢a nadir, nadir, ara sira, siklikla, siirekli olarak
siralanmaktadir. Karsilasma zaman araligi ise; yilda bir ya da daha az, yilda bir ya da
birka¢ kez, ayda bir ya da birka¢ kez, haftada bir ya da birkag¢ kez, glinde bir ya da
birkac kez, siirekli ya da saatte birden fazla olarak siralanmaktadir. Sirasi ile 0.5, 1,

2,3, 6, 10 carpan degeri almaktadir.

Tablo 2 Fine Kinney Frekans Skalas1

Frekans (Maruziyet) Skalasi

Deger Karsilagsma Siklig1 Kargilagma Zaman Aralig1
0,5  Cok Nadir Yilda bir ya da daha az
1 Oldukg¢a Nadir Yilda bir ya da birkag kez
2 Nadir Ayda bir ya da birkag kez
3 Ara Sira Haftada bir ya da birkag kez
6 Siklikla Giinde bir ya da birkag kez
10 Stirekli Stirekli ya da saatte birden fazla

Etki zarar sonug¢ skalasi, tehlikenin gerceklesmesi halinde insan, isyeri ve
cevre lizerinde olusturacagi zarar ya da hasarin siddet ifade etmektedir. Etki; Dikkate
alinmali, 6nemli, ciddi, ¢ok ciddi, ¢ok koti, felaket olarak siralanmaktadir.
Sonug veya zarar ise; hafif zararsiz veya dnemsiz, minor- diisiik is kayb1 kiiciik zarar
ilk yardim, major- 6nemli zarar dis tedavi, isgiinii kaybi, sakatli uzuv kayb1 ¢evresel
etki, 6liim, tam maluliyet agir cevre etkisi birden ¢ok 6liim 6nemli ¢evre etkisi olarak

siralanmaktadir. Srrastile 1, 3,7,15,40, 100 carpan degeri almaktadir.

20



Tablo 3 Fine Kinney etli Sonug Skalas1

Etki/Zarar Sonuc¢ Skalasi

Deger Etki Sonug - Zarar
1  Dikkate Alimmali  Hafif Zararsiz veya Onemsiz
3 Onemli Minoér- Diisiik is kaybi, kiiglik zarar, ilk yardim
7  Ciddi Major- Onemli Zarar, Dis Tedavi, Isgiinii Kaybi
15 Cok Ciddi Sakatlik, Uzuv Kaybi, Cevresel Etki
40 Cok Koti Oliim, Tam Maluliyet, Agir Cevre Etkisi
100 Felaket Birden Cok Oliim, Onemli Cevre Etkisi

Risk Diizeyine gére Karar ve Eylem tablosunda ise; Risk Degeri =1 x F x D

carpimut ile elde edilmektedir.
I; Thtimal 0,2-10 arasi,
F; Frekans (Maruziyet) 0,5-10 arasi,
D; Etki/Zarar Sonug 1-100 arasi.

Risk degeri 20’ den kiigiik ise; karar siitununa gore kabul edilebilir risktir ve

eylem siitununda gore acil tedbir gerekmeyebilir karsiligina gelmektedir.

Risk degeri 20 ile 70 arasinda ise; karar siitununa gore dikkate deger risktir ve

eylem silitununda ise eylem planina alinmalidir karsiligina gelmektedir.

Risk degeri 70 ile 200 arasinda ise; karar siitununa gore énemli risk ve eylem
sitununda ise dikkatle izlenmeli ve yillik eylem planina alinarak giderilmeli

karsiligina gelmektedir.

Risk degeri 200 ile 400 arasinda ise; karar slitununa gore yiiksek risktir ve
eylem siitununda ise karsiligina kisa vadeli eylem planina aliarak giderilmeli

karsiligina gelmektedir.

Risk degeri 400°lin lizerinde ise; karar siitununa gore ¢ok yliksek risktir ve
eylem silitununda ise karsiligina calismaya ara verilerek derhal tedbir alinmali

karsiligina gelmektedir.
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Tablo 4 Fine Kinney Risk Diizeyine gore Karar ve Eylem

Risk Diizeyine gore Karar ve Eylem

1 R <20 Kabul Edilebilir Risk Acil Tedbir gerekmeyebilir

20<R <70  Dikkate Deger Risk Eylem Planina Alinmali

Dikkatle izlenmeli ve Yillik Eylem
Planina Alinarak giderilmeli

Kisa Vadeli Eylem Planina
Alinarak Giderilmeli

(Calismaya Ara Verilerek Derhal
Tedbir Alinmali

3 70 <R <200 Onemli Risk

200 <R <400 Yiuksek Risk

R >400 Cok Yiiksek Risk

4.1.1. Fine Kinney yontemi ile risk degerlendirmesi

Risk Degerlenmesi ekibince belirlenmis olan tehlikeler ve riskler tabloda ilgili
alanlara yazilarak ihtimal, frekans ve risk tablolarda karsiliklarina gore matematiksel
degerlere cevrilir. Cevrilen bu matematiksel degere birbirleri ¢arpilir bu sonug Risk
degeridir. Karar silitununda ise matematiksel deger sozel veriye g¢evrilir.
Takip eden siiregte ise Oneriler siitununda Oneriler yer alir, bu 6nerilerin yapilmasi
durumunda risk degeri tekrar matematiksel degere cevrilir, yapilan ilk c¢evirme,

carpma calismasi tekrar yapilir.
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Tablo 5 Fine Kinney Yontemi ile Risk Degerlendirmesi Ornegi

Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet DOF Sonrasi
Degerlendirme Tablosu Derecelendirme Tablosu y 4 Derecelendirme
Tablosu
Tablosu
o = e | | 2| 2| 5 | 2| 2| 5
AN = | 8| 5l =% & S| S| =28 &
= = Tehlike Risk 2 | El S & Ak Oneriler El 2| 7 & &
G| & < 5 L=l 2™ Sl &=l B4
a Q| & S| E
Alkollii, uyusturucu madde etkisi altinda
yasal  olarak  calistlmamalidir.  Ise
< alkollii/uyusturucu madde alarak gelmek
% o E % ya da igyerinde bu tiir maddeleri kullanmak
3 Alkol, Uyusturucu | Dikkat Dagmnikh: §=Q if yasaktir. Vardiya baslangicinda c¢alisanlar
| 5 Mad de’ Uvku Ya Kazalara Sebebi E T2 ol o © S B kontrol edilmelidir. Uyku hali yapan ilag wl el ol 8
m . Y pan azajara Scbeblye 3 5 - ~ | & BEN kullananlara tedavi sirasinda izin verilmeli Yo
= | Ilaclar Kullanmak Verme o s pS o ’
0 § s @8 calisma yapmalar1 engellenmelidir. Alkol
T s S d dde kull
S @y Ya a uyusturucu madde ullanma
= aligkanlig1 olan c¢alisanlar diger insanlarin
can giivenligi agisindan isten
uzaklastirilmalidirlar.
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet DOF Sonrasi
Degerlendirme Tablosu Derecelendirme Tablosu Derecelendirme
Tablosu
Tablosu
s| 3 TR AR
| =z . ; S | gl S| & 2| € s E| &l & &| £
A Tehlike Risk Z | € =< Z i = Oneriler =| | Z i =
G| & RS- =
R & = | &
2y <O P~ =
= MHC Operatorlerin Calisma g g o Bl Operatoriin ¢alisma alanin iyi gorebilmesi - Be
3 Aydinlatmalarinin Alaninda Gorsel SRI2 2| T8 % igin kaba islerin yapildigi alanlar enaz 100| © | | F| & %
= | Yeterli Olmamasi Eksikligi Olugmasi 5 ~ BESN liix olacak sekilde aydinlatiimali. —
2 o % %
S =) &) &)
<§t Operatoriin MHC g -
25 Goriis Kisittt 55 8 MHC yer degistirecegi zamanlarda T
j MHC' nin Serdiimen | Nedeniyle Elektrik i o el operatorin- MHC’yi  disaridan  kontrol o ~
Eu} Gozetimi Olmadan Panosu, Kablo, g ol ol § % etmesi, ters kosede ise serdimen| m| | | F fw)
= Hareket Etmesi Kamyon ve Diger = 28 bulundurularak kor noktalarin  ortadan e
LE) Ekipmanlara Hasar 5 =l kaldirilmasi saglanmalidir. >
S Vermesi > o

24



Degerlendirme Tablosu

Derecelendirme Tablosu

Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet
Tablosu

DOF Sonrasi
Derecelendirme
Tablosu

Sira No

Faaliyet

Tehlike

Risk

Etkilenme

ihtimal

Frekans

Etki / Siddet

Risk Degeri

Karar

Oneriler

ihtimal

Frekans
Etki / Siddet
Risk Degeri

MHC iLE CALISMA

Ambar Kapaginin
Sokiilmesi

Ambar Kapagi
Altinda Personel
Bulunmasi ve ya

Calisma Yapilmasi

Yaralanma, Oliim

40

1440

-
+Z
a4
-
(]
%)
=
=)
>
-
Q
&)

Gemide bulunan ambar kapaginin
kaldirilmas1 islemi MHC operatorii ve
serdiimen yardimiyla yapilmalidir. Ambar
agz1 altindaki ambarda caligilmakta iken
ambar kapaklari ve kemereler
¢ikarilmayacak veya degistirilmeyecektir.
Yiikleme veya bosaltma yapilmadan 6nce
saglam olarak baglanmamis her ambar
kapagt veya kemere c¢ikarilacaktir.
Kapagin konulacagi konum serdiimen
tarafindan  kontrol edilerek  gilivenli
oldugundan emin olunduktan sonra kapak
konulacaktir.

3
40
360
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Degerlendirme Tablosu

Derecelendirme Tablosu

Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

Tablosu

DOF Sonrasi
Derecelendirme

Tablosu
A AEIFER HHEE R
= = Tehlike Risk s | E|l £ 7 &% Oneriler El S| & & &
- 5 2 3|8 % E| Bz % 2
= = = E
= E ¥
2 Z A4
Cﬁ Jolil;itlliirtll(ilaeki Operatdrlerin Fark O i DEAD MAN switchlerinin iptal edilmesi é
f} Y Etmemesine Bagli =] o | § BEM 6nlenmeli, operatérler bu  konuda o | < W
5 DEAD MAN g ol o F| O . . . | ol F T s
& Diigmesinin Carpma, Kafaya g — g egitilmeli, periyodik kontrollerine bu o
= = . 2o =
% Calismamas: Malzeme Carpmast g = diigme eklenmelidir. =
S > O
= £ % .
2y 5: 28 MHC alt kabininde yer alan kumanda =4
j Alt Kumanda Kabin Yetkisi Olmayan i o Gl kollart ve acil stop diigmelerine yetkisiz o &,
6 Eu} Kapisinin Kilitli Kisilerin MHCye g || §| ¥ B kisilerin ulasmasim 6nlemek igin kabin| o | | F| F fw)
= Olmamas1 Miidahale Etmesi = - kapisi kilitlenmeli ve anahtar sadece yetkili e
@) 5 =l kisilerde olmalidir. >
= >~ S
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Degerlendirme Tablosu

Derecelendirme Tablosu

Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi
Derecelendirme

Tablosu Tablosu
=) B g — w» % .E — v % .g
A3 S| E |28 s . E 22| P
5| 3 Tehlike Risk = | €| 5| 2|8 3 Oneriler 25228
- RS- El &g 2™
m| & = &

S g c

z 3 A Bakim! Idikt di =

3 ! akimlar yapildiktan sonra merdiven, Nz
7 f), Bal;glvlsa (r)?rfaSI Yanein g ol ol © S E zemin gigi ’ yerlere sacgilan  yaglar ol ol ol 2 i

m rag . g g 1 X BER temizlenmeli ve gevresinde sigara igilmesi R &

= Temizlenmemesi < > Kl hd =

% g . yasaklanmalidir. =

= > O

<

% :§ E MHC bakim ve temizligi periyodik olarak .

j MHC I¢inde Uygun :3 o B Zi?l:malll hd ve B kbaklm ¢ de':f‘{.e? &,

O - ol F sturulmalidir. akim ve temizligi = o e
8 m Olmayan Atik Yag Yangin g R A - apacak ekip bu duruma Onem veri IS

= Bulunmasi < ;. = y"p . p . b, =4

0 s @8 diizenli olarak deftere yapilan islemleri >=_f

E S &Y islemelidirler.
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Degerlendirme Tablosu

Derecelendirme Tablosu

Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

Derecelendirme

Tablosu
Tablosu
3| 5 | &
D
S| © £ = gl 8| & - = 2| B| & =
= . ; s | gl S| ;| 2| E N gl S| &l 2| €
s 5 Tehlike Risk 2 | & 2|7 _| 5 Oneriler S| 2| L R| 5
El = = S| = | 2| M =S| =] a] |
W = E o = é 2 o [« g iz
= & = &
S : &
Z | MHC Operatd S & e
j Kabinind 5 g:;:norm ' < o Bl Operatdor  kabininde olast  yanginlara o &
9 8 Sndiiriicii & Yangin g ol ol I % miidahale edebilmek igin yangin séndiirme | | o | & o é
= ol ks P28 tiipli bulunmalidir. =
o mamasi g . =
= >~ >
< £ +
%3 . = & ) - o e
3 MHC Operator L®) ol Operator  kabininde  dretici  firma é
10 é Kabininde Hali Yanein g ol ol © = E standartlar1 korunmali, kabin igine hali, su ol el o SN
K Kaplanmasi1 ve Su & = 2 >::‘ 1s1t1c1s1 gibi sonradan ilaveler T ﬁ
S | Isiticisi Bulunmasi E @8 bulunmamalidir. =
s )
= >~ &}
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Degerlendirme Tablosu

Derecelendirme Tablosu

Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi
Derecelendirme

Tablosu Tablosu
=) B g — w» % .E — v % .g
A3 s E B 2| s . E 22| P
5| 3 Tehlike Risk = | €| 3| 24| 2 Oneriler 25228
@ & cEIE-IR-1R= Sl &z g~
= Q| & Q| &
< : y
] S A Kald larmda agirlik  sensorleri e
3 U Q o Kaldirma araglarinda agurlik  sensorleri -z
1 f} Kesici Sistem éagllf :lzka%;qlﬁn\lgia g ol ol © S ';m) bulunmali, asirt yiik algilandiginda sistem, ol ol ol 2 i
& Olmamasi maya pagil Ving g | I W=l kaldirmayr  otomatik  kesecek  sekilde RIS
= Devrilmesi = > =
O © @8 olmalidir. =
e s S
= > (&
< £ +
E O o MHC  enerji ~ kablosunun  diizenli é
Hasarli Elektrik . s S B kontrollerinin yapilmasi, hasarli kablolarin o
&) ol| I ) =) a2
12 K Kablolart Elektrik Carpmast g R R I é tamirinin  hemen yapilmasi ya da T F S ﬁ
0 E @8 degistirilmesi saglanmalidir. >=j
: s 3
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Degerlendirme Tablosu

Derecelendirme Tablosu

Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

Derecelendirme

Tablosu
Tablosu
3| 5 | &
D
2 b £ = 8| 2| 2| = = 2| B| & =
= . : £ | E| S| &| &| T A ot E|l S| & &| £
s =5 Tehlike Risk = = | = (=N Oneriler = =N
o~ o N (5] ~ ) %] ~
- ] - = | = | =4 | M = - . g M
Al = === 2|8 =R 2| E
= = E
Iskele Yiizeyine Yag
§ Sizint1 Ol v =
= Z &
3 g if Yakit tedariki esnasinda olusabilecek 5
. P W ogeee e . &l
13 f} Kaygarl Zeminde g o| ol v| & ';m) sizintilarda zeminin temizligi igin uygun| 1 o 2
= Diisme g e g malzeme bulundurulmali, zeminler temiz o
5 > @ tutulmalidir. s
= S =
= A
mast
S g v
& = o) e A
3 L®) @l Spreaderlerin diizenli bakiminin yapilmast, é
< o o I} ] ee . .
14l < Spreader Arizasi ya Yiikiin Diismesi g ol o] o| IPE yiikiin hareket guzergahmm be‘l‘lrleperek I ey
K da Kirilmasi = — >::‘ altina insan ve ekipman {izerinden “ &
0 E @8 gegmemeli, personel girisi engellenmelidir. >=j
< o
= >~ &}
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Degerlendirme Tablosu

Derecelendirme Tablosu

Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet
Tablosu

DOF Sonrasi
Derecelendirme

Tablosu
B o g o
=S ~ g — » =] é.; — » = :53
AN = | E| 5|2 2 & E 2% 3
=| = Tehlike Risk s | E|l £ 7 &% Oneriler El S| & & &
El 0= 2 | S| 5| m| 2| M = = z| M| M
0| I A= I Il e -l e 2 e
= = 2 - E
R| & =
<
C% Twistlocklarin —g E . - =3
3 - 4 O Operasyon esnasinda twistlock sokiim &
< | Sokilmeden Once s < BE takim  isleri apan personel isaret o s
15 8 Kaldirma Twistlockun Diismesi g | oo ¥ I 3 yapan - pe ? ol o I g
g ~ BBER vermeden MHC operatdrii manevrasina D 2
= Manevrasinin % > baslamamalidir %
% Yapilmasi 5 %S| 3 : >
= ” <
<
= £ g
= 5 i Gemi gelmedigi giinlerde teknik eki i
j Spreader Flaplarinin < = B f £ s lg larak  k 1 P &
161 < Kapanirken Flaplarn Di . = ol ol o F BN tara indan  diizenli olara ontroller| | | o| S I
0 p p lismesi £ F| < Imakt 5 7leml Ay ©
. Kirlmas: £ — 5 yepiimakta o ve gozlemlenen E
0 E @ uygunsuzluklar giderilmektedir. >=j
)
: - S
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Degerlendirme Tablosu

Derecelendirme Tablosu

Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi
Derecelendirme

Tablosu Tablosu
o = | -] o 2| & | 2| 2| 5
A , , E | E| |2 B s AR
= = Tehlike Risk 2 | & 2|7 _| 5 Oneriler S| 2| L R| 5
2 < 8 &=l 2™ El &l =l2 ™
= = = E
<
2 £ 2 o
3 Riizgar Nedeni ile O i é
f} Anemometrenin Konteyner s o | § BES Anemometrelerin kalibrasyonlarinin o | 2 W
17 v g O O F| < el .. . . Nl N F|\© O
= Ariza Yapmasi Kontroliiniin g — g diizenli yapilmasi gerekmektedir “
g Kaybedilmesi Tg . =
S > O
< Kaldirma ve/veya iletme araglar1 periyodik
% :§ 0 olarak aksi belirtilmedik¢e yilda 1 kez .
3 Kaldirma Araglarinin L®) i yetkili personel tarafindan bakimlari é
é Kazalara Sebep Periyodik s o | § MM yapilmalidir. Beyan edilen yiikiin en az o | o W
& Olma Muayenelerinin = — >::‘ 1,25 katini, etkili ve gilivenli bir sekilde < .
0 Yapilmamasi E @8 kaldiracak ve askida tutabilecek giigte ve >=_f
T §.f &4 bu yiike dayanikli ve yeterli yiik frenlerinin
= bulunmasi gerekmektedir.
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Degerlendirme Tablosu

Derecelendirme Tablosu

Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi
Derecelendirme

Tablosu Tablosu
o = | -] o 2| & | 2| 2| 5
2| 2 = E| B 2| 5 ) 5|2 2|2 &
= 5 Tehlike Risk 2 | & 2|7 _| 5 Oneriler S| 2| L R| 5
AN < | S| &| g2~ Sl a3 *
= = & 5| &
<
3 | Acik Yiik Tagima O i Sapanlarin periyodik kontrollerinin 3 ayda é
S| E da K. o 2 BEl! 1 b da h
O snasinda Kanca D T . N - yapilmast ve bunun yaninda her o 2 e
19 = Mandallarinin Yiikiin Dismesi % R I I é kullanimdan &nce gozle kontrollerinin R IR IR é
O Olamamas1 = @ yapilarak formlarin saklanmalidir. ;
an < [5)
S > O
S £ D
. 5 z ™
§ Ag:ll}(a;(lgl;ggzlma L®) i Sapanlarin periyodik kontrollerinin 3 ayda é
< (=] Q
20| Y | Malzemenin Hasarli Sapan Kopmast g | ol o | T I yapilmasi Ve bu.r.l un  yaninda 'h‘er | n| S § %5
K Sapan ile = —~ & kullanimdan &nce gozle kontrollerinin =
= 5 = apilarak formlarin saklanmalidir. 2
QEJ Baglanmasi E fo} yap >

33




Degerlendirme Tablosu

Derecelendirme Tablosu

Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

Derecelendirme

Tablosu
Tablosu
© S| L 3| g
e ° g = Z = =~ = Z = ool =
| = g ) s g < :,% | = . g s % | =
=| = Tehlike Risk s | E| 2|72 Q| & Oneriler 2| £ L 2| &
5l = 2 | = B 2| | & = 2| 5| x| &
N = N o = -z 72} o = 2 122}
= = 2 - E
R| & =
< = v
(£~ _— Q{‘ . . . %
3 O il MHC hareketi esnasinda tizerinde bulunan =
< . . o . Nﬁ o I3} . . . . . . o
n| o MHC Hareketi Siren Sisteminin g ol o] 2| IE sesli ve ‘1$1k11 sinyalizasyon sisteminin g
& Caligmamasi g — g kontrolleri  yapilarak devamli  olarak “
— — S Hes]
% g e caligmasi saglanmalidir. -
= ” <
S £ g
22 55 o8 MHC yiik alim ve yikiin birakilmasi =
j Kamera Sisteminin i o Gl esnasinda cevresel tehlikeleri .,y ~
2 @ MHC Hareketi g | ©| o | I B goremeyecegi icin kamera sistemlerinin| | | S| O B
= Caligmamasi g ~ IRE cn [
= = 28 calismasi ve odaklanmalarinin ayarlanmasi e
S 5 =l gereklidir. >
= g <
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet DOF Sonrasi
Degerlendirme Tablosu Derecelendirme Tablosu ¥ 4 Derecelendirme
Tablosu
Tablosu
) - g — » % E — 7] % g
A E | BBl P 5 5 E| 2| B &
x| = Tehlike Risk 2 | El 22 &g Oneriler E| 2|7 & &
El = = S| = | 2| M =S| =] a] |
Al = === 2|8 =R 2| E
= = E
MHC iizerinde bulunan merdivenlerin
korkuluklari bulunmamaktadir.
§ g 4 Merdivenlerin korkuluklart ortalama 100-
224 Kullaml = 28 110 cm arasinda olmalidir. Yerden 47 cm
= N uanian Oﬁ o8 yikseklikte ara  korkuluk  olmalidir
S | MHC Kabine Inis ve Merdivenlerde s =3 o Ry o o
23 8 Ciki Korkuluklarin g ol ol I = Yuvarlanarak malzeme diisme tehlikesi| | | S o
= 3 Bulunmamasi % ~ WESN olan yerlerde zeminden en az 15 cm
% 5 =l viikseklikte topukluk olmasi  gerekir.
s >~ S Korkuluklarin arasinda aciklik
olmamaldir. Korkuluk 125 kglik darbeye
dayanacak sekilde olmalidir.
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Degerlendirme Tablosu

Derecelendirme Tablosu

Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi
Derecelendirme

Tablosu Tablosu
@ S| g S| £
S| © = = 8| 2| 2| = = 2| B & =
| = g ) s gl s| &l 2| & . gl S| &l 2| €
s Tehlike Risk 2 | El 2| 7R & Oneriler | 2| L _| &
@ 2 I . A&z g™
= = = E
§ g 3 Kaldirma ekipmanindaki kisilerin giivenilir
v 55 o8 haberlesme imkanlartyla herhangi bir 4
j Acil Durumlarda Acil Durum Kagis < o BGH tehlike halinde tahliye i¢in giivenilir o &,
24 8 Tahliye Ekipmaninin g ol ol Q| T % araglar1 bulundurulmalidir. Acil Durum| o | oo | & o é
= Yapilamamasi Olmamasi = — WESN tahliyesi icin kurtarma cantalarinin parasiit =
% 5 il tip emniyet kemelerinin tam ve eksiksiz >~
= >~ S olmas: gerekir.
S £ v S
% 5 Z8 Serdiimen ve operatorler konu ile ilgili .
E L®) i stirekli olarak bilgilendirilmelidir. é
m"\ O o . . . . .
25 @ Yiik Tagimmasi Konteyner Carpmasi g | o o T I Serdimen operasyonu dikkatli bir sekilde | - = § k5
- = N = izlemeli ve acil bir durum meydana =
5 E @8 gelmesi  durumunda  operatoérii  hemen >=_f
E s &8 uyarmalidir.
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Degerlendirme Tablosu

Derecelendirme Tablosu

Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi
Derecelendirme

Tablosu Tablosu
o = 2 | o] »| 2| & | 2| 2| 5
A S| B[22 s 5B 2| B &
=| 3 Tehlike Risk 2 | £ 228 3 Oneriler £ 3225
= = | & = | &
o = : < :5 E E
j RTG gf;i;fslgénBz%rﬁ g g o Gl Operatoriin calisma alanimi iyi gorebilmesi o 35
26 Eu} Aydinlatmalarinin Carpma, Kafa %1 Szl 2|2 F S % igin kaba islerin yapildigi alanlar enaz 100| © | | F| & %
= | Yeterli Olmamasi pma, Y 5 ~ BESN liix olacak sekilde aydinlatilmalidir. >
5 Malzeme Carpmasi = e %
2 5 8 S
: : ;
%3 Tekerlek 55 8 Sensorler Onlerine ¢ikan engeli algilayarak =4
= Hizalanndaki Operatorlerin Fark i o Bl RTG  nin  durmasimi  saglamaktadir. o &,
27 8 Sensérlerin Intal Etmemesine Bagli g || SIS % Sensorlerin iptal edilmesi operatoriin kor| = | | §| F fw)
= E dilmesip Carpma, Kaza Riski = ~ BBl noktalardaki nesneleri fark etmeyerek e
) =) =l carpmasina ya da ezmesine sebep olur. >
c = S
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Degerlendirme Tablosu

Derecelendirme Tablosu
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Karar

Oneriler

ihtimal

Frekans
Etki / Siddet
Risk Degeri

87

iS MAKINESI KULLANIMI

Operatoriin
Gortistini
Kisitlayacak
Faktorler

Goris Kisitina Bagh
Konteyner
Devrilmesi, Trafik
Kazasi, Carpma

Yaralanma,
Maddi Hasar, Oliim

40
1440

-
+Z
a4
-
(]
%)
=
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>
-
Q
&)

Is ekipmanlarinm istifler aras1 hareketleri
ve istif yaptig1 sirada hareket yoniinii ve
¢alisma alanini agik bir sekilde gormelidir.
Operator, cesitli engeller, giines, toz,
yetersiz isiklandirma ve  benzeri
sebeplerden dolay1r hareket yoniinii veya
calistigr istifi net bir sekilde géremiyorsa,
calismay1 durdurarak goriisii kisitlayan
engelin ortadan kalkmasimi beklemelidir.
Siirliciiniin ~ goriis alanmnin ~ kisitlandigi
durumlarda, giivenligin saglanmasi igin
gOrilis alanini iyilestirecek uygun yardimci
araclar kullanilir.

3
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Z
& S
<
Yangin sondirme dolaplari ile yangin
g o sondirme tiplerinin periyodik bakimlari
<Z( < 2 yonetmelikte belirtilen slrelerde ~
= | YANGIN SONDURME YANGINLA € &8 yapilmalidir. Yapilan kontroller bir rapor ya =
o) c e o o (] o o
9| = TESiSATI YA DA MUDAHALE 83| ol o S % da form ile kayit altina alinmaldir. Bu| ™| < | S| @ §
. . . M : i :
‘Q | CIHAZI OLMAMASI EDILEMEMESI 5 © : sayede calisir halde olmalari saglanmalidir. =
Z > 58 is yerinin  muhtelif yerlerine yangin =
b2 algilama dedektorleri konulmalidir. Calisir
durumda tutulmaldir.
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4.2. L Tipi Matris Yontemi ile Risk Degerlendirmesi

Matris Risk Degerlendirmesinin temelini olusturan, MIL STD 882-D adli
ABD. Askeri Standardi; sistem giivenlik programi gereksinimlerini karsilamak

amaciyla gelistirilmistir. (Bayraktar, Sahtiyanci ve Kuru, 2014)

Tablo 6 L Matris Olasilik Skalasi

Olasilik Skalasi

1  Onemsiz Neredeyse Hig

3  Orta Yilda birkag kez
Cok
5 Ciddi Cok siklikla,

Tablo 7 L Matris Etki Zarar Skalasi

Etki Zarar Skalasi

1  Onemsiz Hafif Zararsiz veya Onemsiz

3  Orta Major- Onemli Zarar, Dis Tedavi, Isgiinii Kaybi

Cok

Ciddi Oliim, Tam Maluliyet, Agir Cevre Etkisi
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Risk Degeri, Tablo 6 Olasilik skalasinda elde edilen 1 ile 5 arasindaki
matematiksel karsiligi ile Tablo 7 etki zarar skalasindan elde edilen 1 ile 5 arasindaki

matematiksel karsiligin ¢capimimdir.

Risk degeri = Olasilik x Etki Zarar

Tablo 8 L Matris Risk Diizeyine gore Karar Skalasi

Siddet
Cok Hafif Hafif Orta Ciddi Cok Ciddi
Olasihk 1 ) 3 4 5
L 2 3 4 5
Cok Kuguk Kabul
1 Edilebilir
Risk
Kiguk 2 4 6 - 8 . - 10 .
) Onemli Onemli
Risk Risk
Orta 3 6 2 9 . -- 12 .
3 Onemli Onemli Yiksek
Risk Risk Risk
) 4 8
Yul;sek Onemli Olria Yiiksek Yiiksek
Risk Risk Risk
Cok Yiksek - 10 .
5 Onemli Yiksek Yiksek
Risk Risk Risk

Tablo 8 Risk diizeyine gore karar skalasinda ise; 1 Kabul Edilebilir Risk,
2,3,4,5 Dikkate Deger Risk, 8,9,10,12 Onemli Risk, 15,16,20 Yiiksek Risk, 25 Kabul

Edilemezdir.
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Tablo 9 L Matris Risk Diizeyine gore Eylem Skalasi

Risk Diizeyine gore Eylem

Kabul Edilebilir
Risk

Acil Tedbir gerekmeyebilir

Dikkate Deger

Risk Eylem Planina Alinmali

Dikkatle izlenmeli ve
8,9,10,12 Onemli Risk Yillik Eylem Planina Alinarak
giderilmeli

Calismaya Ara Verilerek Derhal Tedbir

15.16.20 Yiksek Risk N

Risk degeri 1 ise; karar siitununa gore kabul edilebilir risktir ve eylem

stitununda gore acil tedbir gerekmeyebilir karsiligina gelmektedir.

Risk degeri 2,3,4,5,6 ise; karar siitununa gore dikkate deger risktir ve eylem

siitununda gore eylem planina alinmalidir karsiligina gelmektedir.

Risk degeri 8,9,10,12 ise; karar siitununa gore onemli risktir ve eylem
sitununda gore dikkatle izlenmeli ve yillik eylem planma alinarak giderilmeli

karsiligina gelmektedir.

Risk degeri 15,16,20 ise; karar siitununa gore yliksek risktir ve eylem
siitununda gore calismaya ara verilerek derhal tedbir alinmalidir karsiligina

gelmektedir.

Risk degeri 25 ise; karar silitununa gore kabul edilemez risktir ve eylem
sitununda gore c¢alismaya ara caligmaya ara verilerek derhal durdurulmali,

alinan tedbir yetersiz ise ¢alisma engellememeli karsiligina gelmektedir.
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4.2.1. L Matris Yontemi ile Risk Degerlendirmesi

Risk Degerlenmesi ekibince belirlenmis olan tehlikeler ve riskler tabloda ilgili
alanlara yazilarak ihtimal ve risk tablolarda karsiliklarina goére matematiksel
degerlere ¢evrilir. Cevrilen matematiksel degerler birbirleri ile ¢arpilir, bu carpimin
sonucu risk degerini olusturur, elde edilen matematiksel deger tekrar sozel karsiliga
cevrilir. Takip eden siiregte ise Oneriler siitununda Oneriler yer alir, bu onerilerin
yapilmast durumunda yapilan c¢evirme carpma tekrarlanir, risk degeri ve karar

stitunlarina yazilir.

74



Tablo 10 L Matris Yéntemi ile Risk Degerlendirmesi Ornegi

DOF Sonrasi

;. : Derecelendirme Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet )
Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu Dere%c:ll)el:gg;rme
2| B S| E
A 2 2|2 s 2| 2| 2 3
s 3 Tehlike Risk Etkilenme | 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
5| & S| 2| Z| * S0
Q| & = &
Alkollii, uyusturucu madde etkisi altinda yasal
< olarak calistimamalidir. Ise alkollii/uyusturucu
% gg madde alarak gelmek ya da isyerinde bu tiir v,
3 Alkol, Uyusturucu Dikkat Daginikligs %Oﬁ maddeleri kullanmak yasaktir. Vardiya é
| {t} Madd ’ R I n o baslangicinda ¢alisanlar kontrol edilmelidir. Uyku ol =
adde, Uyku Yapan Kazalara Sebebiyet | - & | | v | & . . . S S B I N
= ilaclar Kullanmak Verme S g hali yapan ila¢ kullananlara tedavi sirasinda izin g
5 ¢ § s verilmeli, c¢alisma yapmalar1 engellenmelidir. . Cﬁ)
% §j Alkol ya da wuyusturucu madde kullanma i

aligkanligi olan c¢alisanlar diger insanlarin can
giivenligi agisindan isten uzaklastirilmalhidirlar.
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

- . Derecelendirme .
Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu Dere%c:ll)el:gg;rme
S| & S| E
2 2 238 5 21219 5
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
A S| =| §| # Sl g 2 ™
Q| & =R
<
> £ N
3 Operatorlerin g‘o e C .. -4
< | MHC Aydinlatmalarmin | Calisma Alaninda £ g Operatoriin ¢alisma alanim iyi gorebilmesi i¢in R~
2 3 Yeterli Olmamas Gorsel Eksikligi S0 &Q kaba islerin yapildig1 alanlar en az 100 liix olacak | < | v | & W]
= Olusmasi £ 5 M sekilde aydinlatilmali. .M;
5 $ = —
. :
%’: Operatoriin MHC g
wr Gortis Kisitti = . .. .. - =
3 MHC nin Serdiimen Nedeniyle Elektrik =Oﬁ MHC vyer degistirecegi zamanlarda operatoriin &2
f:} e s “ MHC’yi digaridan kontrol etmesi, ters kosede ise -~ .
3 Gozetimi Olmadan Panosu, Kablo, g | v ~ .. RN ERSEERSE ©
& Hareket Etmesi Kamyon ve Diger g serdiimen bulundurularak kor noktalarin ortadan 2
= Ekipmanlara Hasar s kaldirilmasi saglanmalidir. ;
<
% Vermesi >~
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DOF Sonrasi

o ; i Kontrol Sonras: Diizeltici Onleyici Faaliyet i
Degerlendirme Tablosu Dm}c:ll:l’gg;rme Tablosa y y Der;c:ll)elsggirme
S| E S| E
2| 2 3|8 g . 2 2|8 s
=| F Tehlike Risk Etkilenme | 2| 2| 2| 3 Oneriler FIRGECIN:
a| & S|zl 3| ¥ olz| 2™
Q| & =R
Gemide bulunan ambar kapaginin kaldirilmasi
islemi MHC operatorii ve serdiimen yardimiyla
< yapilmalidir. Ambar agzi altindaki ambarda
% E calisilmakta iken ambar kapaklari ve kemereler
5 Ambar Kapag1 L®) c¢ikarilmayacak veya degistirilmeyecektir.
4 é Amba'l.r {(apag.mm Altinda Personel g s Yiikleme veya bosaltma yapilmadan 6nc€ saglam | | e
& Sokiilmesi Bulunmasi ve ya g olarak baglanmamis her ambar kapagi veya
O Caligma Yapilmast = kemere cikarilacaktir. Kapagin konulacagi konum
E §j serdiimen tarafindan kontrol edilerek gilivenli
oldugundan emin olunduktan sonra kapak
konulacaktir.
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

- . Derecelendirme .
Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu Der;c:ll)elsggirme
S| & S| E
AR 2 2% 5 2 2%
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
5| & JEIR-1Rs S0
Q| & =| &
<
2 o5 + 4
j Kumanda Joystickindeki gf;gﬁ%rsie;;n]g?rh '3 ) DEAD MAN switchlerinin iptal  edilmesi %
5 3 DEAD MAN Diigmesinin Carpma Kafaga g <+ | vl g é onlenmeli, operatérler bu konuda egitilmeli,| «» | v | 2 fg
= Caligmamasi fbma, Y < 8 periyodik kontrollerine bu diigme eklenmelidir. o~
Malzeme Carpmasi < = =
= s - =
=
<
% g g C alt kabinind lan k da koll %
S| Al Kt | Yot Oman | S B 1, it v o s ol v
6 ;3 Kapisinin Kilitli Kisilerin MHC’ye g <+ v S Bel p dusmererine y 2 Kistierin ulas SR -
4 ) Z8 Onlemek icin kabin kapisi kilitlenmeli ve anahtar @
= Olmamasi Miidahale Etmesi ks o~ e i
5 s =0 sadece yetkili kisilerde olmalidir. =
= >
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

o . Derecelendirme .
Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu Der;c:ll)elsggirme
S| L S| L
2| 2 2208 5 2| 2| 3 5
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
5| & JEIR-1Rs S0
Q| & =| &
<
z 5 o e
- O -3 . N -4
j Bakim Sonrasi Yaglarin < 248 Bakimlar yapildiktan sonra merdiven, zemin gibi R~
71 < . g Yangin g < | v | & Bef yerlere sacilan yaglar temizlenmeli ve gevresinde| | v | 2 [
s Temizlenmemesi g % L . @
= < ¥l sigara i¢ilmesi yasaklanmalidir. o~
S g = =
= =
=
S £
25 . 55 é MHC bakim ve temizligi periyodik olarak *é
j MHC I¢inde Uygun < =48 yapilmali ve bakim defteri olusturulmalidir. Bakim ~
8 ;3 Olmayan Atik Yag Yangin g ol n| O é ve temizligi yapacak ekip bu duruma 6nem verip, | | v | 2 B
= Bulunmast = = diizenli olarak  deftere yapilan islemleri M;
% E Sl islemelidirler. >
=
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Degerlendirme Tablosu

Derecelendirme

Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi
Derecelendirme

Tablosu Tablosu Tablosu
S| & S| E
2| 2 2208 5 2| 2| 3 5
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
a| & S| =| 2| ™ o|z| 3| *
Q| & =| &
<
j MHC Operator Kabininde '3 % Operator kabininde olas1 yanginlara miidahale %
9 3 Yangin Sondiiriicii Yangin g Tl vl ] é edebilmek  igin  yangin  sondiirme  tipi| | v | 2 fg
= Olmamasi = = bulunmalidir. =
: £ > g
=
<
A £ % iz
j MHC Operator Kabininde 2« & Operator kabininde {retici firma standartlar %
10 ;3 Hali1 Kaplanmasi ve Su Yangin g <+ v ] é korunmali, kabin igine hali, su 1siticisi gibi| e | v | 2 '§
= Isiticis1 Bulunmast S el sonradan ilaveler bulunmamalidir. o
S g = S
= >
=
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

- . Derecelendirme .
Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu Der;c:ll)elsggirme
S| & S| E
AR 2 2% 5 2 2%
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
5| & JEIR-1Rs S0
Q| & =| &
S £
v Asir Vi = Kaldirma araglarinda agirlik sensoérleri bulunmali, e
5 gir Yiik L®) .. o . o
= o Kaldirmaya < asir1  ylik algilandiginda sistem, kaldirmay1 R~
11 3 Kesici Sistem Olmamast ) Basl g Tl vl ] otomatik kesecek sekilde olmalidir. | | 2 I
s Cg lsmaya Bagli L% I
0 Ving Devrilmesi © >=j
T o]
= >
S £
7 = 3 : . =
5 L®) MHC enerji kablosunun diizenli kontrollerinin =
12 | © | Hasarli Elektrik Kablolar1 | Elektrik Carpmasi g w| w4 yaptlmasi, hasarhw kgl?lolar}n :[ amirinin hemen <+ | v & B
- g yapilmasi ya da degistirilmesi saglanmalidir. g
— = H=]
- : g
= >
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

- . Derecelendirme
Degerlendirme Tablosu Derecelendi
g Tablosu Tablosu er?rc:beigs;rme
~— ot N o p—
] - L B
2 2 238 5 21219 5
=| 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| | 2| & Oneriler Z2| 7l 5
a| & S|zl 3| ¥ olz| 2™
Q| & a| &
<
2 . - .y | %
3 ‘ g &z Yakit tedariki esnasinda olusabilecek sizintilarda &
13 § Iskele Yiizeyine Yag Kaygan Zeminde § < < | © I zeminin  temizligi  i¢gin  uygun malzeme ol <] | =
= Sizint1 Olmast Diisme g - E bulundurulmali, zeminler temiz tutulmaldir. - g
= P = =
= > €
=
S £
%y = % o %
3 L®) 17 Spreaderlerin diizenli bakiminin yapilmasi, yiikiin =
14 EC} Spreader Arizasi ya da Yiikiin Diismesi g | vl o hareket giizergahinin belirlenerek altina insan ve | | ™
M Kirilmasi 3 = o E ekipman iizerinden ge¢cmemeli, personel girisi é
= = =8 engellenmelidir. =
= g - &
=
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

- . Derecelendirme
Degerlendirme Tablosu Derecelendi
g Tablosu Tablosu ereris:beigs;rme
b o N o
] - L S
sz 2 2% 5 22 ¥ s
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
A S| 2| 2| * S| z| | *
Q| & =| &
<
g
% Twistlockl 55 7
= t : . - S o)
2] Sékzirsne(ilcen%lrrllce Twistlockun < Operasyon esnasinda twistlock sokiim takim isleri &
15 3 Kaldirma Manevrasiin Dii : = w| w4 yapan personel isaret vermeden MHC operatorii| < | v | & W
smesi | @
= Yapil = manevrasina bagslamamalidir. =
O apilmasi g —
= =
=
<
=
z = D
j Spreader Flaplarnm ' i Gemi gelmedigi giinlerde teknik ekip tarafindan &
16 ;3 Kp P Flaplarin Diigmesi g SRS diizenli olarak  kontroller yapilmakta ve| | v | 2 [
M apanirken Kirilmasi = N S . @
= = gozlemlenen uygunsuzluklar giderilmektedir. =
Q = X
s >°‘_f >
=
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

- . Derecelendirme
Derecelendi
Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu er?rc:bel:gs lirme
S| & S| L
2| & 25 8 5 229 3
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
5| & JEIR-1Rs S0
Q| & =| &
<
j Anemometrenin Ariza Ruzliegnltie(rllztil ile '3 Anemometrelerin  kalibrasyonlarimin  diizenli %
17 3 Yapmasi Kontrol};inﬁn g Tl vl ] yapilmasi gerekmektedir. | n| 2 fg
= . . < -4
O Kaybedilmesi Tg >=:‘
= >
%’: = Kaldirma ve/veya iletme araglar1 periyodik olarak
25 Kaldirma 55 aksi belirtilmedik¢e yilda 1 kez yetkili personel *é
j Araglarinin i tarafindan bakimlar1 yapilmalidir. Beyan edilen ~
18 ;3 Kazalara Sebep Olma Periyodik g w|ln| g yikiin en az 1,25 katim, etkili ve giivenli bir| e | v | 2 '§
= Muayenelerinin % sekilde kaldiracak ve askida tutabilecek glicte ve =
% Yapilmamasi 5 bu yilike dayamkli ve yeterli yiik frenlerinin >
b= > bulunmasi gerekmektedir.
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Degerlendirme Tablosu

Derecelendirme
Tablosu

Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet
Tablosu

DOF Sonrasi
Derecelendirme

Tablosu
2| £ 2| &
2 2 238 5 21219 5
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
5| & JEIR-1Rs S0
Q| & =| &
<
2 £ - . +
é Acik Yiik Tastma -3 Sapalnlarm pgnyodlk ko(;ltr}(;llelr(mllln 3 daydfl 1 =
O e e . “ yapilmasi ve bunun yaninda her kullanimdan 6nce w
19 et Esnasinda Kanca Yiikiin Diismesi g | v 51 K .. en | v I
gozle ontrollerinin  yapilarak  formlarin @
= | Mandallarinin Olamamasi < 2
0 © saklanmalidir. =
I < >-'
= >
<
> £ %
5 Acik Yik Tasima O Sapanlarin periyodik kontrollerinin 3 ayda 1 =
S| E da Mal i < 1 b da her kullanimdan &
20| S snasinda Malzemenin Sapan Kopmas! g N R S yapilmasi ve bunun yaninda her kullanimdan énce | | | « [
M Hasarli Sapan ile = o gozle  kontrollerinin  yapilarak  formlarin - E
O Baglanmasi s saklanmalidir. =
m a5 >"
= >
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

- . Derecelendirme .
Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu Der;c:ll)elsggirme
S| & S| E
AR 2 2% 5 2 2%
=| = Tehlike Risk Etkilenme| 2| 2| A| X Oneriler 2| Al g
=l o= =] | 2| M =| =] % M
A| = Ol E| = C| E2| =
Q| & =| &
%C g MHC hareketi esnasinda iizerinde bulunan sesli ve
23 = 151kl sinyalizasyon  sisteminin  kontrolleri e
3 < larak devamli olarak gal slanmalid &
= Siren Sisteminin < yapilarak devamli olarak ¢alismasi saglanmalidir.
21 & MHC Hareketi Cal g ||~ & ol a2 B
s alismamasi g %
< :
O =
T ;‘ >
=
S £
% B MHC yiik alimi ve yiikiin birakilmasi esnasinda o~
3 L®) gevresel tehlikeleri goremeyecegi igin kamera é
29 EC} MHC Hareketi Kamera Sisteminin g R N e sistemlerinin  ¢aligmast ve odaklanmalarinin ol el o
M Calismamast = o ayarlanmasi gereklidir. - E
= 2 ;
= >
=
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Derecelendirme

Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu Der?rc:ll)eigglilrme
S| E S| E
A 2128 .. 2128 s
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g 2123
A S| =| §| # Sl g 2 ™
Q| & =R
MHC iizerinde bulunan merdivenlerin
%C g korkuluklar1  bulunmamaktadir.  Merdivenlerin
Ef Kullanilan 55 korkuluklar1 ortalama 190-119 cm arasinda MZ’
§ MEHC Kabine inis ve Merdivenlerde < - olmalidir. Yerden 47 cm yuksekhkte: ara kork}lluk o %
23 et Cikis Korkuluklarin g LN P olmalidir. Yuvarlaparak malzeme diisme teh111.<es1 n| | = '
= Bulunmamas = olan yerlerde zeminden en az 15 cm yiikseklikte o
C:) 5 topukluk olmas1 gerekir. Korkuluklarin arasinda (@)
= >~ aciklik olmamalidir. Korkuluk 125 kglik darbeye
dayanacak sekilde olmalidir.
%’: = Kaldirma ekipmanindaki kisilerin  giivenilir
25 55 haberlesme imkanlartyla herhangi bir tehlike *é
j Acil Durumlarda Tahlive Acil Durum Kagis i halinde  tahliye i¢in  gilivenilir  araglan ~
24 S Yapilamamasi y Ekipmaninin g wlnl g bulundurulmalidir. Acil Durum tahliyesi igin| | v '§
= P Olmamast = kurtarma cantalarmmin  paraglit tip emniyet =
% E kemelerinin tam ve eksiksiz olmas1 gerekir. >
=
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

- . Derecelendirme .
Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu Der;c:ll)elsggirme
S| & S| E
2 2 238 5 21219 5
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
5| & JEIR-1Rs S0
Q| & =| &
= £
23 55 é Serdiimen ve operatorler konu ile ilgili siirekli '#:,
:,:] Kontevner < 248 olarak bilgilendirilmelidir. Serdiimen operasyonu R~
25 3 Yiik Taginmast Ca n};am g Tl vl ] é dikkatli bir sekilde izlemeli ve acil bir durum| e« | v | 2 fg
= P = = meydana gelmesi durumunda operatorii hemen =
9 5 ol uyarmalidir. >
= >
<
2 £ 9 )
= Operatorlerin Fark g’oﬁ é Operatoriin ¢aligma alanini iyi goérebilmesi igin é
2% é RTG Aydimlatmalarinin | Etmemesine Bagh S _'-; | vl o kaba islerin yapildig: alanlar en az 100 lix olacak | | | « |9
- Yeterli Olmamast Carpma, Kafaya ® Q o z sekilde aydinlatilmalidir. - E
= Malzeme Carpmasi s = =i
o Carp = = = =
[ =)
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

- . Derecelendirme
Degerlendirme Tablosu Derecelendi
g Tablosu Tablosu ereris:beigs;rme
N o - N o -
] fo L S

sz 2 2% 5 22 ¥ s

s| 5 Tehlike Risk Etkilenme | 2| 7| Q| & Oneriler 7| & &| E

i S S|z 3| % S|z 2| ®

Q| & =| &
3 g
% .y = = Sensorler onlerine ¢ikan engeli algilayarak RTG e
s Operatorlerin Fark © 2 nin  durmasini saglamaktadir. Sensérlerin iptal %
< | Tekerlek Hizalarindaki | Etmemesine Bagl =] ™ . urmas Saglamartadit. - SEnsorierin - Ipta:

271 © s . . g <+ | v | & Befl edilmesi operatoriin  kor noktalardaki nesneleri| | v | 2 o
m | Sensorlerin Iptal Edilmesi Carpma, Kaza g 7 . @
= Riski = = fark etmeyerek carpmasina ya da ezmesine sebep =
E = SN olur. o
> >
<
> £
z 3 7 7
;:1 Siren Sisteminin < 2“8 MHC hareketi esnasinda {izerinde bulunan sesli ve ~

28| © RTG Hareketi g < | v | & el skl sinyalizasyon  sisteminin  kontrolleri| | v | 2 G
m Calismamasi g n . @
= = iv8 yapilarak devamli olarak ¢aligmasi saglanmalidir. i
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

- . Derecelendirme
Derecelendi
Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu ere;:bigs lirme
1 1
A 2 28 & 228 &
s| 5 Tehlike Risk Etkilenme | 2| 7| Q| & Oneriler 7| & &| E
i S S|z 3| % S|z 2| ®
Q| & =| &
<
2 5 9 »
j Kamera Sisteminin < <} MHC yiik alimi ve yiikiin birakilmasi esnasinda R~
29| © RTG Hareketi g < | v | & Bel cevresel tehlikeleri géremeyecegi igin kamera| | v | 2 B
m Calismamasi g 7 . . @
= = = sistemlerinin  ¢alismas1 ve odaklanmalarinin =
E 5 Sl ayarlanmasi gereklidir. s
= >
<
Z ) 5 % 4
3 Agir Yik :Q & =
30 é Kesici Sisten Olmamas Kaldirmaya g | vl o Kaldirma araglarinda agirlik sensérleri bulunmaly, | | | «, 9
- Calismaya Bagh = o z asir1  ylik algilandiginda sistem, kaldirmay1 - E
5 Ving Devrilmesi s >?< otomatik kesecek sekilde olmalidir. ;
<
> >
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DOF Sonrasi

- . Derecelendirme .
Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu Der;c:ll)elsggirme
|5 kol
AR 2 2% 5 2 2%
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
5| & JEIR-1Rs S0
Q| & =| &
S g
j Bakim Sonrasi Yaglarin < 248 Bakimlar yapildiktan sonra merdiven, zemin gibi R~
31| © . g Yangin g < | v | & Bef yerlere sacilan yaglar temizlenmeli ve gevresinde| | v | 2 [
o Temizlenmemesi g 7N . L . @
= = =) sigara igilmesi yasaklanmalidir. o~
o g S =
> >
~
g g
%3 . 5: é RTG bakim ve temizligi periyodik olarak *é
j RTG I¢inde Uygun < <8 yapilmali ve bakim defteri olugturulmalidir. Bakim ~
32 8 Olmayan Atik Yag Yangin g <+ v ] é ve temizligi yapacak ekip bu duruma 6nem verip, | | v | 2 B
= Bulunmast = = diizenli olarak  deftere yapilan islemleri M;
g = Sl islemelidirler. >
> >
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Degerlendirme Tablosu

Derecelendirme

Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi
Derecelendirme

Tablosu Tablosu Tablosu
S| g 3| £
2 S =< g )& — < g )?n .
Z g . . =| F| 2| S . . = =| | ®
S| 5 Tehlike Risk Etkilenme| 2| | /| & Oneriler 2| Al §
a| & S| =| 2| ™ o|z| 3| *
Q| & =| &
<
: s 2
j RTG Operator Kabininde '3 Operator kabininde olas1 yanginlara miidahale %
33 ;%4} Yangin Sondiiriicti Yangin g <+ v edebilmek  icin  yangm  sondirme tiipii| | v | 2 WG
wn
= Olmamasi ks bulunmalidir. =
© g —
<
£ =
<
j RTG Operator Kabininde -C;“ Operator kabininde {iretici firma standartlar %
34 8 Hal1 Kaplanmasi ve Su Yangin g w|ln| g korunmali, kabin igine hali, su 1siticisi gibi| e | v | 2 '§
= Isiticis1 Bulunmast = sonradan ilaveler bulunmamalidir. =
O S e
£ >
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DOF Sonrasi

o . Derecelendirme
D lend Tabl Derecelendi
egeriendirme 1ablosu Tablosu Tablosu er?rc:beigs lirme
S| L S| L
sz 2 2% 5 22 ¥ s
s| 5 Tehlike Risk Etkilenme | 2| 7| Q| & Oneriler 7| & &| E
7| & S| gl 2|~ S|z~
Q| & =| &
<
: ;
= A & . T .
35| ©| Hasarli Elektrik Kablolari | Elektrik Carpmasi g <+ vl g B MHC enerji kablosunun diizenli 'k'optrollerlnln | w2
- g 2z yapilmasi, hasarli kablolarin tamirinin hemen
> = ; yapilmasi ya da degistirilmesi saglanmalidir.
<
H
= >
S
2 5 g %
é Saha Yiizeyine Yag Kaygan Zeminde g 48 Yakit tedariki esnasinda veya yag kacagi olan is %
36| © N = <t | < | 2 Bafl makinelerinin olusabilecegi sizintilarda zeminin| o= | < | | =
m Sizint1 Olmasi Diigme 8 @ PSP £
= ; = temizligi i¢in uygun malzeme bulundurulmali, <
g PSR zeminler temiz tutulmalidir. :Q
~
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DOF Sonrasi

Degerlendirme Tablosu g ccelendirme Derecelendirme
g Tablosu Tablosu Tablosu
N o N o p—
] - L B
2 2 238 5 21219 5
s| 5 Tehlike Risk Etkilenme | 2| 7| Q| & Oneriler 7| & &| E
a| & S| =| 2| ™ o|z| 3| *
Q| & =| &
S g
%3 = Spreaderlerin diizenli bakiminin yapilmasi, yikiin e
= © hareket gilizergahinin belirlenerek altina insan %
< Spreader Arizasi e e . s : gUzeILa © san ve
37| © Yiikiin Diismesi g wl v G ekipman girisinin yasaklanmalidir. | e 2 B
- ya da Kirilmasi g Z
e : 2
= <
> >
3 g
Z £ +
j Spreader Flaplarnim < Gemi gelmedigi gilinlerde teknik ekip tarafindan ~
38| © P P Flaplarin Diigmesi g <] diizenli olarak  kontroller yapilmakta ve| o | v | 2 B
m | Kapanirken Kirilmasi g N S . @
= = gbzlemlenen uygunsuzluklar giderilmektedir. ne
S 5 S
e >
~

94




Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

- . Derecelendirme
Derecelendi
Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu er?rc:bel:gs lirme
S| & S| E
2 2 238 5 21219 5
=| 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| | 2| & Oneriler Z2| 7l 5
5| & JEIR-1Rs S0
Q| & =| &
%’5 g Kaldirma ve/veya iletme araglar1 periyodik olarak
%3 55 aksi belirtilmedik¢e yilda 1 kez yetkili personel '#:,
j Kaldirma Araglarimin Kazalara Sebe < tarafindan bakimlar1 yapilmalidir. Beyan edilen R~
39 ;%4} Periyodik Muayenelerinin Olma p g <+ v yikiin en az 1,25 katim, etkili ve giivenli bir| e | v | 2 fg
= Yapilmamasi = sekilde kaldiracak ve askida tutabilecek glicte ve =
O 5 bu yilike dayamkli ve yeterli yiik frenlerinin pS
[ >~ bulunmas1 gerekmektedir.
<
> :g -4
& o iz
j Siren Sisteminin < RTG hareketi esnasinda {izerinde bulunan sesli ve ~
40| © RTG Hareketi = vl v 4 1sikli  sinyalizasyon  sisteminin  kontrolleri| = | v | 2 [
m Calismamasi g . @
= = yapilarak devamli olarak ¢aligmasi saglanmalidir. =
o g =
> >
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DOF Sonrasi

Degerlendirme Tablosu Der?:ll:l’gg;rme Tablosa Der?rc:ll)eigglilrme
S| E S| E
2| 2 2 58 s .. 22 % s
| = Tehlike Risk Etkilenme| Z| 2| 2| & Oneriler FIRGECIN:
a| & S|zl 3| ¥ olz| 2™
Q| & =R
: £ .
3 Q RTG yiikk alimi ve yiikiin birakilmas1 esnasinda é’
41 zf} RTG Hareketi Kamera Sisteminin g el ol v gevresel tehlikeleri goéremeyecegi igin kamera | ol o
- Calismamasi g o sistemlerinin  ¢aligmast ve odaklanmalarinin - ';ri
s Tg ayarlanmasi gereklidir. >=:‘
£ =
RTG fizerinde bulunan merdivenlerin korkuluklart
< = bulunmamaktadir.  Merdivenlerin  korkuluklar
5 Kullanilan 55 ortalama 100—110' cm arasinda olmalidir. Yerden *é
j . Merdivenlerde i 47 cm yikseklikte ara korkuluk olmalidir. ~
42 8 RTG Kabine Inis ve Cikis Korkuluklarn g wlnl g Yuvarlanarak malzeme diisme tehlikesi olan| | v | 2 '§
= Bulunmamasi = yerlerde zeminden en az 15 cm yiikseklikte =
g 5 topukluk olmas1 gerekir. Korkuluklarin arasinda >
e >~ aciklik olmamalidir. Korkuluk 125 kglik darbeye

dayanacak sekilde olmalidir.
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DOF Sonrasi

Degerlendirme Tablosu Der?:ll:l’gg;rme Tablosa Der?rc:ll)eigglilrme
S| E S| E
2| 2 2 58 s .. 22 % s
=| F Tehlike Risk Etkilenme | 2| 2| 2| 3 Oneriler FIRGECIN:
a| & S|zl 3| ¥ olz| 2™
Q| & =R
: £ .
= Kullanilan Q Dikey yasan hatti olusturularak personelin tam é’
43 zf} RTG Kabine inis ve Cikis Merdivenlerde g el ol v viicut ya da parasiit tip emniyet kemeri kullanarak ol n| o
- Dikey Yasam Hatti g o ¢ikiglarinin ve inislerinin giivenli hale getirilmesi 2
s Bulunmamast = gerekmektedir. >=_>“
» =
< , g
% Personelin Tam = v,
= Viicut Emniyet =Oﬁ Dikey yasan hatt1 olusturularak personelin tam é
44 é RTG Kabine inis ve Cikis Kemeri ve ya g R N e viicut ya da parasiit tip emniyet kemeri kullanarak | | [
- Paragiit Tip = o ¢ikiglarinin ve inislerinin giivenli hale getirilmesi g
5 Emniyet Kemeri s gerekmektedir. ;
> Kullanmamasi S
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DOF Sonrasi

Degerlendirme Tablosu Der?:ll:l’gg;rme Tablosa Der?rc:ll)eigglilrme
S| E S| E
2| 2| 5|8 5 ) 2128 =
| = Tehlike Risk Etkilenme| Z| 2| 2| & Oneriler FIRGECIN:
a| & S|zl 3| ¥ olz| 2™
Q| & =R
S = . . C .
% 5 Kaldirma eklpmanlndakl klsller'm ' guven'lhr e
= . . Acil Durum Kag1s Q haberlesme 1n.)kﬁnlar%y.Ia herhangl. . bir tehlike =
45 zf} Acil Durumlarda Tahliye Ekipmanmin g | |0 halinde  tahliye i¢in  glvenilir  araglan ol n| o
- Yapilamamasi Olmamast g bulundurulmalidir. Acil Durum tahliyesi i¢in 2
s = kurtarma cantalarmin  paraglit tip emniyet >=:‘
> §j kemelerinin tam ve eksiksiz olmasi gerekir.
: £ e
5 O Saha genelinde yaya girilemecegi, konteyner istif é
. Konteyner < o aralarinda gezilemeyecegi ve araclardan inig .
46 é} Yik Tagmmas: Carpmasi g T s yapilamayacagi konusunda uyari ikaz levhalarinin N R é
5 s olmasi gerekmektedir. ;
= ~
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DOF Sonrasi

- . Derecelendirme .
Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu Der;c:ll)elsggirme
S| g 3| £
AR 2 2% 5 2 2%
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
5| & JEIR-1Rs S0
Q| & =| &
<
z
- .5 A
< he) iz
8 Kullanan Kisinin Forklift Caliganlara ve S g Operator belgesi beyan edemeyen kisilerin R~
47| 2 Ehli etlisOIma st Konteynerlere 5 g wl vl g calistirilmamasi, belgesiz ¢alisma yapan tespit| = | v | 2 WG
= y i Carpma 2 = edildiginde de idari yaptirimlara gidilmelidir. .M;
g = E 7
o
=
<
=
& g
3 =
i . 85 ¥
m raca Penyo.dl Teknik Arizalar N g o Araglarin diizenli kontrollerinin yapilmasi ve eksik v i
48 | 4 Kontrolleri Sonucu Calisanlara — £ A o I . S i .. on | v I
= v = g tespitinin yapilarak giderilmesi gereklidir. 7
£ apmama Carpma g = =
% S E >
o
=
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DOF Sonrasi

- . Derecelendirme
Degerlendirme Tablosu Derecelendi
g Tablosu Tablosu ereris:beigs;rme
N o - N -
] fo L S

2 2 238 5 21219 5

s| 5 Tehlike Risk Etkilenme | 2| 7| Q| & Oneriler 7| & &| E

A & S| 2| B ™ Sl =2~

Q| & =| &
<
=
24 g
2 55 = “
o 5 A Operatdrlere konu ile ilgili egitimler verilmeli %
m | Belirlenmis Hiz Sinirinin | Calisanlara Carpma| N & P & g ’
49| =2 A ?lmam Calis Kaza(; P 5 g <+ | | ] é talimatlar anlatilmali ve kurallara uyacaklari| o | v | 2 o
. w
& 3 2 = = hakkinda taahhiit alinmalidir. =
g = 5 — 2
@)
=
<
=
=z g
o ~ . . .. .

50 & Gece Calismalarinda Calisanlara Carpma g | vl o Araglarin diizenli kontrollerinin yapilmasi ve eksik S I VS i
= Farlarin Yanmamasi Kaza = o z tespitinin yapilarak giderilmesi gereklidir. - E
= = = =)
g E >~ e
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DOF Sonrasi

- . Derecelendirme
Degerlendirme Tablosu Derecelendi
g Tablosu Tablosu ereris:bi:)ls;rme
N o - N -
] fo L S
sz 2 2% 5 22 ¥ s
s| 5 Tehlike Risk Etkilenme | 2| 7| Q| & Oneriler 7| & &| E
i S S|z 3| % S|z 2| ®
Q| & =| &
<
=
24 g
. ~ . . .. . ~
0 . . <
51| 3 Lastiklerin Asmmast Cahsanllzgi a(;arpma g +| w| s K5 ;Arag::elr}n duzelnh llzor}zlrol'llerlnl'n yapll(llt'lzlgm ve eksik ol n| o
= g 7 tespitinin yapilarak giderilmesi gereklidir. 2z
=] = = =
g E > >
@)
=
<
=
=z g
= = 4 4
f:} Operatériin Yanma 2. Bir O 17 Tasimma, kaldirma araglarinda operatoér disinda 2. é
57 = %ahsm Binmesi ins:an Forkliftten Diisme, g | vl o bir sahsin bulunmamalidir. Operatorlere konu ile ol el o
= Tasinmasi Yaralanma = h z ilgili bilgi verilmesi ve kurallara uyulmasi - E
= ? s =8 hakkinda taahhiit alinmalidir. =)
g >c3 > >
@)
=
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DOF Sonrasi

- . Derecelendirme
Degerlendirme Tablosu Derecelendirme
g Tablosu Tablosu Tablosu
S| & S| E
2 2 238 5 21219 5
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
5| & JEIR-1Rs S0
Q| & =| &
<
Z :
Z’:} Cahsanlarin L®) Ust {iiste iki paletten fazla ylikleme yapilmamalidir. =
53 = Sahada ve Konteynerde Uzer$ine Yiik g < w| o Istifler birbirinin tizerine konulurken denge unsuru | ol o
‘= | Yikin Dizensiz Istifi Devrilmesi = « g0z ard1 edilmemelidir. — R
E evrilmesi = =
> = g
o
=
<
=
2y =
5 55 Forklift catallar1 iizerinde ya da c¢atallara palet *é
. o takilarak {izerinde ¢aligma yapilmasi yasaktir. ~
54| 2 Forklift %a:ﬁh;llzBasﬂara Diisme g wl v g Catallara kilit sistemi ve yonetmelik sartlarini| | v | 2 '§
e g = karsilayan korkuluklar1 olmayan platformlar ile =
% =1 caligilamaz. pS
>
o
=
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DOF Sonrasi

- . Derecelendirme .
Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu Der;c:ll)elsggirme
S| L S| L
sz 2 2% 5 22 ¥ s
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
5| & JEIR-1Rs S0
Q| & =| &
<
z =
= 5: Kapali alanlarda kullamilacak forkliftler elektrikli =
o o . ; olarak secilmelidir. Patlar motora sahip forkliftler R~
m g . . C. .
55| 3 Kapali Alanda Forkliftile | Egzoz Qazmdalq g | |0 ile cahglacak ise ortam cok iyi sekilde| o | w | 2 WG
= Calisma Zararl Kimyasallar g havalandirlmalidir 2
= = ‘ s
o
=
<
Z g
= 52 i
O 8 . .. . ~
56 = Yangin Sondiirme Yanein N g R N Araglarin diizenli kontrollerinin yapilmasi ve eksik | | | « |9
‘= | Tiplerinin Bulunmamasi & g = o tespitinin yapilarak giderilmesi gereklidir. - E
= S= B
o
=
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DOF Sonrasi

- . Derecelendirme
Degerlendirme Tablosu Derecelendi
g Tablosu Tablosu er?rc:beigs;rme
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=
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57 & Emniyet Kemeri Operatoriin g | ] o Aragclarin diizenli kontrollerinin yapilmasi ve eksik O I i
I Bulunmamast Diismesi g - E tespitinin yapilarak giderilmesi gereklidir. - g
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g E > O
o
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<
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ol Forklift Uyar ~ &, . . . &
23 . ya s «» I8 Araglarin diizenli kontrollerinin yapilmasi ve eksik o %
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DOF Sonrasi

o . Derecelendirme .
Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu Dere%c:ll)el:gg;rme
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== = &
<
=
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| Forklift Operatérlerinin E'l'le(;lt?nen < =% - S . &
59 = Yiikleri Dengesiz Olarak Y}Jk}erln ve g PR Kaldirma/istifleme islemi yapilacak yikler denge al el ol =
I Kaldirmast ve istiflemesi Istiflerin g 2z kurallar1 g6z 6niinde bulundurularak yapilmalidir. - g
i Devrilmesi = = =
g >c3 > (@)
o
=
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2 o % =
ol oy o Malzeme ] % . . . &
60 & Forkliftlerin Periyodik Yorulmasi Hidrolik N g | | o Araglarin diizenli kontrollerinin yapilmasi ve eksik al wl ol =
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DOF Sonrasi

- . Derecelendirme R
Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu Dere%c:ll)el:gg;rme
S| & S| E
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= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
5| & JEIR-1Rs S0
Q| & =| &
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Z .
= 55 KKD | 1 larak kullamlmalid 7
| Forklift Operatdriiniin Ayakkabinin 8 cramagiariia uygun ofarak kutanmaidir, %
61 & Ayakkablslll)nn Arkasina Aya}lldan Cikarak N g | w| w0 Amaglart disinda kullanilan KKD tespit edildigi al el ol =
= B Z £ zaman tutanak tutulmali ve gerekli idari islem —| g
= asarak Calismasi Pedallara Sikigsmasi g = Imahd o
= S yapilmalidir. )
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o
=
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% =
- Forkliftleri 55 e
3 Kaoflsi'teﬁ:rrilllrlin Forkliftin ;‘S -C;“ Caligilacak yiikiin agirhg ve forklift gilivenli %
62| 2 UZGI‘iIIl) deki Yiiklerde Devrilmesi, Yikin | .5 g wlnl g kaldirma agirlig1 operator tarafindan bilinmeli ve| | v =
e Kullanimi Diismesi 9 % islemler bu sinirlar iginde olacak sekilde olmalidir. M;
g 2 5 >
% >~
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DOF Sonrasi
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Degerlendirme Tablosu Derecelendi
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63 - YgS S N & o B8 Araglarin diizenli kontrollerinin yapilmasi ve eksik v
— aptlmast Sonucu Kaza Riski S g MR tespitinin yapilarak giderilmesi gereklidir RAR
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E = K 2 >
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=
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: o B + 4
. 80 o8 Calisan, gdzetmen ve operatd da iletisimi =
O = san, goz ve operator arasinda 1iletisimi
s Yiikleme Esnasinda . N & o i saglayacak bir ydntemin saglanmas1 gerekir. v i
64| 2 Insanlarin Konteyner Devrilme 5 g bR © Overats . bas] Tmad SO
- icinde Bulunmalar 2 g j2) Operator  ise aglama  onayr  almadan Z
= ¢ § s =8 kaldirma/indirme isleri yapmamalidir. =
g >c3 > >
o
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DOF Sonrasi
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5 S E = yap S
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DOF Sonrasi
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= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
5| & JEIR-1Rs S0
Q| & =| &
<
=
z g
~ o8 4 .. . . '_\04)
Z’:} g@ &z Kaldirma/istifleme islemi yapilacak yiikler denge =
67 = Yiiklerin Dengesiz Paletin veya Yikin| N g < w| o I kurallar1 goz 6niinde bulundurularak yapilmalidir. | ol o
= Alinmast Devrilmesi g; = N — IR
-4 =4
= S = = =)
E = 5 e -
o
=
<
=
2y =
2 55 = e
. O = ey
ol Yiiklerin Askida e 8 . 24l Kaldirma araglarinin catal, bom ya da kancalar ~
83 < 5
68 | 2| Birakilmasi Sonucunda ASkglgkélélilkun E g <+ | v é kullanilmadiklari zamanlarda havada| «o| v | 2 '§
e Yaralanma ? 2 = = birakilmamalidir. =
o
=
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

- . Derecelendirme
Degerlendirme Tablosu Derecelendi
g Tablosu Tablosu ereris:beigs;rme
N o - N o
] - L S
sz 2 2% 5 22 ¥ s
s| 5 Tehlike Risk Etkilenme | 2| 7| Q| & Oneriler 7| & &| E
i S S|z 3| % S|z 2| ®
Q| & =| &
<
=
z g
:,:] . =) = Operatorler manevra esnasinda etraflarin1 kontrol =
O Cevresinde 0 K dis hsanlarda  hareket  halindeki =
et Bulunan Kisi S g etmeli, diger caliganlarda hareket alindeki
69 | 4| Yanls ve Hizli Manevra K Ar ’ g § wl vl g forklifte 8 metreden fazla yaklagsmamalidirlar. S
- onteyner, Araca 3 L% =
g Carpmast = E >:j
o
=
<
2.
= 5 2
g Sepetli Olarak Yiiksekte Sepetin Cataldan -C;“ Sepetin ¢atal ile kilit mekanizmasi mutlaka &
70 | 2 P Calisma Cikmas1 Sonucu g <+ v ] olmalidir. Bu sayede sepetin cataldan kayarak| o | v | 2 B
£ g Diisme = cikmas1 engellenmelidir. Kilit sistemi olmayan M;
3 =1 sepetler kullanilmamalidir. S~
% =
o
=
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

- . Derecelendirme .
Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu Der;c:ll)elsggirme
S| g 3| £
sz 2 2% 5 22 ¥ s
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
5| & JEIR-1Rs S0
Q| & =| &
<
z
- e v
< 5 | o g
3 Catala Sepet Takarak < Sepetlerin etrafi korkuluk ile c¢evrili olmalidir. &
71| 2 Yl'iksektr:: Cahsma Sepetten Diisme g w| w4 Korkuluklar yonetmeliklere uygun inga edilmig| | v | 2 fg
E i = olmalidir. CE standartlarina sahip olmalidir. =
g E =
o
=
<
2.
2 5 =
g Kontevner icerisine Eozoz Gazindaki Q Kapali alanlarda kullanilacak forkliftler elektrikli ~
72| 2 Malze};ne Ygikleme Zargarh Kimvasallar g < v olarak sec¢ilmelidir. Patlar motora sahip forkliftler| e« | v | 2 '§
£ Y Eo ile calisilacak ise ortam ¢ok iyi sekilde =
% 5 havalandirilmalidir. o
o
=
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

- . Derecelendirme .
Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu Dere%c:ll)el:gg;rme
S| & S| E
2 2 238 5 21219 5
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
5| & JEIR-1Rs S0
Q| & =| &
<
=
2y
j 5 o é é
3 Kontevner fcerisine Konteyner é g 48 Forklift aydmlatmalar1 yeterli seviyede olmali, ~
73| 2 Malze};ne Ygikleme Duvarlarina 5 S| <] =2 é operatriin  goriis agisinin  yeterli olmadigi| | < | & é
= Carpma 2 E = durumlarda isaret¢iden yardim almasi gereklidir. o
g = > O
o
=
=
Z
5 s 5 9 .
= . O .z .z
a Is Makinelerinin Sesli, Carpma, Trafik g - <N Tim araglarda (KALMAR, forklift) sesli ve 1s1klt ~
74 | = | Isikli Uyan Sistemlerinin eraz’a51 g % < v é ikaz sistemi mutlaka c¢alismali ve duyulabilecek | oo | » o
= Olmamast g as P seviyede ses gikarmalidir. M;
¥ — 2 = >~
< &
=
=z
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

Degerlendirme Tablosu De”}c:ll:l’gg;rme Tablosa Der?rc:ll)eigglilrme
S| E S| E
A 2 28 g 228 3
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
A S| =| §| # Sl g 2 ™
Q| & =R

=

Z

. : 2

a Is Makineleriqde fs Makinesinden g Is makineleriqde sadece araci kullanan operator %
75| +=| Operator Harici Insan Dorseden Dﬁsme, % <+ | | = bulunmalidir. s makinesini kullanacak kisilerde is| « | < | & '

[:JZJ Bulunmasi E makinesi operatorliik belgesi olmak zorundadir. o

g 3

S

2y

= Her vardiyada vardiyayi teslim alan operator;

<ZC :g sahalarda kullanilan tiim is makineleri (Kalmar,

= 50 Stacker vb.) Giinliik kontrol checklistini =

a Vardiya Baginda Giinliik Is Makinesi g =) doldurmali. Is makinesi aksamlarinm (hidrolik, ~
76 | = | Kontrollerin Yapilmadan | Arizasina Bagh = é wlnl g kaldirma v.b) haftalik olarak detayli kontrolleri| | v '§

% Ise Baglanmast Kazalar s 5 yetkili personel tarafindan yapilmalidir. Aksaklik =

v > 2 ve  deformasyon  durumlarinda  operasyon >

<2t = baslamadan yetkili kisilere bilgi verilerek aksaklik

12 giderilinceye kadar ¢alisma yapilmamalidir.
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

- . Derecelendirme R
Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu Der;c:ll)elsggirme
S| & S| E
2| & 228 5 228 5
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
5| & JEIR-1Rs S0
Q| & =| &
Z <
5 = ~ i
= . s o2 o
a Is Makinelerinin Sesli, Carpma, Trafik 2 24l Tim araglarda (KALMAR, forklift) sesli ve 1s1klt &
77| = | Isikli Uyan Sistemlerinin eraZ’a51 Eﬁ Tl vl ] é ikaz sistemi mutlaka ¢alismali ve duyulabilecek | | v | 2 fg
[:JZJ Olmamasi g = seviyede ses ¢ikarmalidir. =
o k= e >~
< c
<
& >
=
Z
= e . .y
a Is Makinelerinde is Makinesinden i 29N Araclarin kasalarinda personel taginmamalidir. I ~
78 | = | Operator Harici Koltuk Dsorse den Dii me’ g <+l vl ] é makineleri ve araglarda sadece araci kullanan kigi| « | v | 2 '§
% Bulunmamasi 3 % = bulunmalidir. =
% 5 = s
< >
=
=z
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

Degerlendirme Tablosu g ccelendirme Derecelendirme
g Tablosu Tablosu Tablosu
S| & S| E
2 2 238 5 21219 5
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
5| & JEIR-1Rs S0
Q| & =| &
= .
Z
5 o =
5 Yaz Aylarinda Gozlerin R g -5 |Yaz aylarinda sicak havanin fazla olmasi ve 5
2 Go6z Yanilsamasi, g [ N »ol
79| X Uv Isinlardan Gorememeye Bagl 3 | | | = calisanlarin giines 1sinlarina maruz kalmasindan ol al o 8
4 Korunmamasi, Asiri is Kazasi g g dolay1 caliganlara fiime lens is gozliigli temin >
& Parlak Ortam ; >~ ) 5 edilerek verilmelidir. s
2 | e
= A
2y
=
Z
< 5 »
= Carpma, Yiik g?" Belirlenmis olan 20 Km/s hiz sinirina biitiin é
30 5 Is Makinesi ile Asirt Hiz Devrilmesi, [s S % R N e operator ve diger soforlerin uymalar konusunda ol el o
A Yapilmasi Makinesinin ® o o bilgilendirmeler stirekli yapilmalidir. Kurallara - E
E Devrilmesi Sf g'; uymayanlara gerekli yaptirimlar uygulanmalidir. ;
3 =
=
=z
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

- . Derecelendirme .
Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu Dere%c:ll)el:gg;rme
S| & S| E
AR 2 2% 5 2 2%
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
5| & JEIR-1Rs S0
Q| & = &
=
:<Z: Kaldirma ve/veya iletme araglar1 periyodik olarak
= g yilda en az 1 kez yetkili personel tarafindan
21 . . bakimlar yapilmalidir. Beyan edilen yiikiin en az
M . g . C .
81| = I%ﬁ?ﬁ:?:ﬂ;ﬁg;ﬁiﬁ Kazalara Sebebiyet = w| w4 1,25 katim, etkili ve giivenli bir sekilde kaldiracak | < | v | &
[:JZJ P E ve askida tutabilecek giigte ve bu yiike dayanikli
lv ve yeterli  yiik frenlerinin ~ bulunmasi
%ﬂ gerekmektedir. Bakim kayitlar1 saklanmalidir.
724
=
<ZC Sahada Bulunan :g Mobil vinglerde kaldirilabilecek maksimum yiik
A . . s oo '\"—1 v ee . . . . . M
5 is Makineleri Uzerlerinde Inil?;alrélslgz Dlllg;er g.i zglvk'g?lk gor}(l'rﬁce;( sle{tkﬁde 1$ar§tlelclllr, meﬁq'nemn é
M Uyarici Levhalarin ag: S 53 o eglslic  sexdtierde Kutaniminda da magsimum N
82 | = Olmamasi. Deforme Yikiin Altina = é D o yiikii gosteren levhalar veya isaretler bulunur.| | < | = 'S
% Oln;a51 Girmesi, Is s 5 Calisirken 25 metreden fazla yaklagmayiniz, bom o
v Makinesine Asiri e b= altinda gegmeyiniz levhalar1 da konulmalidir. QO
<
S Yaklagmasi =
=z
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

- . Derecelendirme .
Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu Dere%c:ll)el:gg;rme
S| L S| L
2 2 238 5 21219 5
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
5| & JEIR-1Rs S0
Q| & = &
=
Z
< £
- ) S % . : - =
5 . Carpma, Yik g ~ &z Belirlenmis olan 20 Km/s hiz sinirina biitiin &
» | s Makinesi ile Asir1 Hiz Devrilmesi, Is s 3 “ operator ve diger soforlerin uymalar konusunda -
83 | = S8 || w2 . Y ol w2 =
4 Yapilmasi Makinesinin ) 2z bilgilendirmeler stirekli yapilmalidir. Kurallara g
E Devrilmesi >‘3 g ;i uymayanlara gerekli yaptirimlar uygulanmalidir. . 5
< <
S =
AZ4
=
Z
5 Olayl E - &
= . . aylan <O @ iz
a 11;52?aé1:d%311§fiﬁu Zamaninda Fark g =) c48 Makine operatorlerinin cep telefonu kullanimi ve ~
84| = Ku(ilanm’am 5 ¢ benzerleri Edememek, % 3 | vl 2 é sigara i¢meleri yasaklanmali ve ¢alisanlarin bu| | v | & "“é
% e Tleilenme Carpma, Trafik s E = kurala uymalar1 saglanmalidir. o
Z & Kazast k= > O
<
5 =
=
AZ4
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

- . Derecelendirme .
Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu Dere}c:ll)el:gg;rme
S| & 2| B
2| & 25 8 5 229 3
=| 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| 2| A| X Oneriler 2| Al g
al & 3| =| |~ o|z| 3| *
= | = |
=
Z
3 ol 7
o e g Operator kabininde olas1 yanginlara miidahale %
. Yangin Sondiiriicii == “ . .. . e - o | =
85| = Bulunmamast Yangin =8| 0]~ edebilmek  i¢cin  yangin  sondiirme tipii| V| ©| = '
2 57 bulunmalidir. 2
g > O
<
=
AZ4
= Is Makinesinin
<ZC Kontroliinii
- Yitirme, Is g B = 4
a Operatorlerin Is Ayakkabisinin g = & | Tim c¢aligsanlara KKD dogru kullanma egitimleri ~
86 | — | Ayakkabisinin Arkasina Pedallara S | T a "-‘é verilmeli, Yanlis kullannmda meydana gelebilecek | 4| <t | o0 "“é
% Basarak Kullanmasi1 Sikigmasi, Acil 5% o kazalar hakkinda bilgilendirilmeliler. z
i Durumlarda Hizli - = '®) S
<2t Tahliye
o Yapilamamast
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DOF Sonrasi

Degerlendirme Tablosu DmTc:ll)e;gg;rme Kontrol Sonrasi D’Il‘l:[f]l(t)ls(: Onleyici Faaliyet Derf}c::)igg;rme
S| E S| E
A 2 28 g 228 3
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
A S| =| §| # Sl g 2 ™
Q| & =R
Is ekipmanlarimn istifler arasi hareketleri ve istif
= yaptig1 sirada hareket yoniinii ve ¢alisma alanim
Z = acik bir sekilde gormelidir. Operator, cesitli
5 = engeller, gilines, toz, yetersiz 1siklandirma ve v
3 Goris Kisitina g'g benzeri sebeplerden dolayr hareket yoniinii veya é’
g7 E Operatoriin Gortistini Bagli Konteyner g % JUS R VS calistigr istifi net bir sekilde goremiyorsa, al el ol =
2| Kisitlayacak Faktorler | Devrilmesi, Trafik R - calismay1 durdurarak gorisii kisitlayan engelin - g
Z Kazasi, Carpma S g ortadan kalkmasini beklemelidir. Siiriicliniin goriis . 5
ﬁ § alammin  kisitlandigi  durumlarda, giivenligin i
= saglanmasi i¢in goriis alanim iyilestirecek uygun
=z yardimei araglar kullanilir.
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

Degerlendirme Tablosu g coclendirme Derecelendirme
g Tablosu Tablosu Tablosu
~— ot N o p—
] fo L S
2 2 238 5 21219 5
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g1 22| 3
5| & JEIR-1Rs S0
Q| & =| &
S £
= = »
< .. . . @ ‘O .z
5| ASANSOR DAIRESININ ELEKTRIK € o Asansorler makine daireleri kitli tutularak, yetkisiz ~
88| = KAPISININ KiLITLI CARPMAS| ks TEu wl vl g kisilerin girisi engellenmelidir. Uyari ikaz levhalari| < | v | & e
w
Q OLMAMASI s X eksiksiz asiimaldir. o~
z > >=j
% 3
<
S £
= S5 v
< .. . - . @ ‘O 2
5| ASANSOR DAIRESININ HAREKETLI € o Asansorler makine daireleri kitli tutularak, yetkisiz ~
89| = KAPISININ KILITLI PARCALARAELKOL| & TEu w| | § kisilerin girisi engellenmelidir. Hareketli parcalarin| < | v | L B
wn)
Q OLMAMASI SIKISMASI & 2 Gzeri koruma ile kapatiimalidir. MS
z > o >~
% 3
<
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Kontrol Sonrasi Diizeltici Onleyici Faaliyet

DOF Sonrasi

- . Derecelendirme
Derecelendi
Degerlendirme Tablosu Tablosu Tablosu er?rc:bel:gs lirme
2| = 2| =
22 2128 & .. 28 B s
= 3 Tehlike Risk Etkilenme| 2| % 2| & Oneriler g 2123
== ==
=
b= <
3 YETERLI BULASICI < '5:2)
) —_ . . . o .
90 | 2| HAVALANDIRMANIN HASTALIKLARIN 2 m| wn| 4 A.Si.r.‘lsore guvef'll" dole havalandirma ile ‘hava| |, S i
Q YAPILAMAMASI YAYILMASI 2 sirkuiasyonu saglanmaliair. 5
2 ©
<
— Yangin sondirme dolaplari ile yangin séndiirme
% tiplerinin  periyodik  bakimlari  yonetmelikte ™
< VANGIN SONDURME VANGINLA g belirtilen siirelerde yapilmalidir. Yapilan kontroller é
2 . ) .. S bi daf ile kayit alt I lidir. B
91| ¥ | TESISATI YA DA CiHAZI MUDAHALE &5 || | Q If rapor ya da form fie kaylt aftina atinmatiair. Bu - -, %
S OLMAMAS| EDILEMEMES © O sayede calisir halde olmalari saglanmalidir. s 2
2 B yerinin  muhtelif vyerlerine yangin algilama ;
§ detektorleri  konulmalidir.  Calisir  durumda

tutulmalidir.
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4.2.1. Fine Kinney ve L Tipi Matris Yontemiyle Risk Degerlendirme

Tablosu Uzerinden incelenmesi

Tablo 5 Fine Kinney Yontemi ile Risk Degerlendirmesi Ornegi ve Tablo 10 L
Matris YoOntemi ile Risk Degerlendirmesi tablolarinin 14. Satir1 incelemesini

yapalim.

Fine Kinney Risk Degerlendirme ydntemine gore, Ihtimali 6, Frekans 6, Etki /
Siddet 40, Risk Degeri 1440, Karar Cok Yiiksek Risk olarak tabloda yer alan MHC
ile ¢aligma yapilmasi esnasinda Spreader Arizasi ya da Kirilmas: tehlikesi, yiikiin
diismesi risk, Yaralanma, Oliim etkilenme, Spreaderlerin diizenli bakiminin
yapilmasi, yiikiin hareket gilizergahinin belirlenerek altina insan ve ekipman
iizerinden ge¢memeli, personel girisi engellenmelidir.; dnerisi sonras1 Ihtimali 3,
Frekans 3, Etki / Siddet 40, Risk Degeri 360, Karar Yiiksek Risk’e inebilecegi

Ongorilmiistiir.

L Matris Yontemi Risk Degerlendirme yontemine gore ise, Olasilik 4, Etki /
Siddet 5, Risk Degeri 20, Karar, Yiiksek Risk olarak tabloda yer alan MHC ile
calisma yapilmasi esnasinda Spreader Arizasi ya da Kirilmasi tehlikesi, yiikiin
diismesi risk, Yaralanma, Oliim etkilenme, Spreaderlerin diizenli bakiminin
yapilmasi, yilikiin hareket giizergahinin belirlenerek altina insan ve ekipman
tizerinden gegmemeli, personel girisi engellenmelidir.; 6nerisi sonras1 Olasilik 3, Etki

/ Siddet 5, Risk Degeri 15, Karar, Yiiksek Risk’e inebilecegi ongoriilmiistiir.

Tablo 5 Fine Kinney Yontemi ile Risk Degerlendirmesi Ornegi ve Tablo 10 L
Matris YoOntemi ile Risk Degerlendirmesi tablolarinin 41. Satir1 incelemesini

yapalim.

Fine Kinney Risk Degerlendirme ydntemine gore, Ihtimali 6, Frekans 6, Etki /
Siddet 40, Risk Degeri 1440, Karar Cok Yiiksek Risk olarak tabloda yer alan RTG
ile calisma yapilmasi esnasinda RTG Hareketi tehlikesi, Kamera Sisteminin
Calismamasi riski Yaralanma, Oliim etkilenme, RTG yiik alim1 ve yiikiin birakilmas1
esnasinda ¢evresel tehlikeleri géremeyecegi i¢in kamera sistemlerinin ¢alismasi ve
odaklanmalarimin ayarlanmasi gereklidir &nerisi sonrasi Ihtimali 3, Frekans 3, Etki /

Siddet 40, Risk Degeri 360, Karar Yiiksek Risk’e inebilecegi dngdriilmiistiir.
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L Matris Yontemi Risk Degerlendirme yontemine gore ise, Olasilik 4, Etki /
Siddet 5, Risk Degeri 20, Karar, Yiiksek Risk olarak tabloda yer alan RTG ile
calisma yapilmasi esnasinda RTG Hareketi tehlikesi, Kamera Sisteminin
Calismamast riski Yaralanma, Oliim etkilenme, RTG yiik alim1 ve yiikiin birakilmasi
esnasinda ¢evresel tehlikeleri goremeyecegi icin kamera sistemlerinin ¢aligmasi ve
odaklanmalarinin ayarlanmasi gereklidir 6nlemi Onerisi sonras1 Olasilik 3, Etki /

Siddet 5, Risk Degeri 15, Karar, Yiiksek Risk’e inebilecegi dngdrilmiistiir.

Fine Kinney yontemine gore alinacak Onlem ile iyilestirme olabilecegi
goriilmesine ragmen L Matris YOntemine gore ise Onlen alinsa dahi ayni kararda

kaldig1 goriilmektedir.
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SONUCLAR VE ONERILER

Birbirine ¢ok yakin yontemler kullanilmasina karsin karar araliklar1 oldukca
farkl1 oldugu goriilmektedir. Bunun nedeni, L Martis yonteminde 5 satir 5 siitun
carpimi ile olugmasina karsin; Fine Kinney yonteminde ise sirasi ile 6 satir, 6 satir, 6

satirin ¢arpimi ile elde edilen bir risk degeri olugsmaktadir.

Is Saghpgi ve Giivenligi Risk Degerlendirmesi Yonetmeligi'nde Risk
Degerlendirmesi hazirlanmasi gorevinin, isveren veya igveren vekilinde oldugu
acikca belirtilmesine karsin cogu zaman risk degerlendirmesi Is Giivenligi Uzmani
tarafindan yapilmaktadir. Ortak Saglik Gilivenlik Birimi {izerinden hizmet alan kiiciik
isletmelerde Is Giivenligi uzmani birgok firmaya damismanlik hizmeti vermekte
olmasi nedeniyle bazi1 zamanlarda risk degerlendirmeleri kopyala yapistir tabir edilen
hazir formlara donmektedir. Siirekli kontrol altinda tutulmasi, yasanan olay, ramak
kala ve kazalarda gilincellenmesi gereken risk analizi sadece yapilmasi gereken bir
evrak gibi goriilmekte, dosyalar igerisinde incelenmeye dahi tabi tutulmadan

beklemektedir.

Bir diger husus ise yapilan Risk Degerlenmelerinin ISG-KATIP sistemi
lizerinden, sisteme yiiklenmemesidir. Zaten var olan denetim eksikliginin neticesinde

bazi islerde risk degerlenmesi yapilmadan ¢alisma sonlanmaktadir.

Is Saglhig1 ve Giivenligi Risk Degerlendirmesi Yonetmeligi’'nde yer alan ve Is
Saglig1 ve Glivenligi kanunun proaktif yaklagimi ile yapilacak Risk Degerlendirmesi

ve saha uygulamalari ile is kazalarinin oniine gegilebilecektir.
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